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 مدل  كنترل حركت تك محورراهنماي استفاده از 

SME-11 
  مدل ارتقا يافته

 
  دوانيتذكرمهم : لطفآ قبل از استفاده از دستگاه ، راهنماي زير را با دقت بخ

  حفاظت هاي داراي ver voltageo  وreverse voltage 

  نمايشگردارايLCD   هاسان بدليل نامگذاري ملموس پارامترآكاراكتري با كاربري بسيار 

  دلخواه قابل برنامه ريزي مجزا با قابليت تكرار هرمرحله به تعدادحركتي مرحله  ١٠٠داراي 

  متنوعانتخاب واحد حركت بسيار امكان 

  فعال سازي امكانomingH  با تنظيم سرعت و جهت 

  تغيير جهتلقي سيستم مكانيكي در زمان خطاي ناشي از جبران پارامتر 

  حركت دستي با انتخاب جهت و سرعتقابليت 

  ئميحركت داقابليت 

  يبراي كارهاي دو محور دو كنترلر هماهنگ سازيقابليت داراي 

  و شيب توقف حركت شتاب شروع حركتتنظيمات 

  قابل برنامه ريزي ايزوله  خروجي ٢ورودي و  ٢داراي 

  ينالهاي كنترل كاركرد بجاي دكمهترمداراي 

  شمارنده جهت توقف پروسه بعد از تعداد دلخواهداراي 

  اعلان صوتي پايان مراحلداراي 

  

  اشد.اين ابزار ، جهت كنترل يك محور حركتي ، متشكل از سرو موتور يا استپ موتور مناسب مي ب

  عملكرد هماهنگ دو كنترلر براي كاربرد دو محور مي باشد. همچنين داراي امكاناتي براي
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  مشخصات فني :

  . ولت مستقيم ٢٨ولت مستقيم الي  ١٢از  ولتاژ تغذيه :

  

  .PNP ولت مستقيم بصورت ورودي مثبت ٢٤ولت مستقيم الي  ١٥از  وروديهاي ايزوله :

  

داراي ديود معكوس  PNPآمپر بصورت خروجي مثبت  ٢ولت مستقيم و  ٢٤ خروجيهاي ايزوله :

 . براي اتصال بوبين رله

  

ستفاده ورودي بصورت اتصال شاسي جهت دادن فرمانهاي لازم به كنترلر بدون ا ٣ وروديهاي فرمان :

  از پنل دستگاه.

  

ولت و  ٢٨كه ميتواند تا سطح  Open Collectorسه خروجي بصورت  خروجيهاي كنترل موتور :

  ايور سرو موتور يا درايور استپ موتور بدهد.ميلي آمپر سيگنال تحويل در ١٠٠

       :سه خروجي عبارتند از اين 

    براي چرخش دقيق موتور  پالس  - ١

    چرخش موتورجهت  - ٢

 زاد كردن موتور جهت حفاظتهاي ايمني و اضطراريآخروجي  - ٣

  

  جهت نمايش وضعيت كاركرد كنترلر . LEDداراي چهار عدد 

  

اين كنترلر آخرين حالت كاري را بصورت اتوماتيك ذخيره كرده و بعد از روشن شدن مجدد  

  دستگاه ، نيازي به وارد شدن به منوها جهت اجراي همان حالت كاري ندارد.
  

ورت حله كنترل حركت مي باشد كه براي هر مرحله پارامترهاي زير بصمر ١٠٠  راياين كنترلر دا

  جداگانه قابل تنظيم و ذخيره مي باشد : 
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        يا  و(degree) بصورت درجه  كهمقدار حركت يا همان مقدار چرخش محور موتور  - ١

ر و براي ميليمت قابل تعريف مي باشد. بازه قابل تعريفو يا تعداد پالس   )mm(ميليمتر 

 است. ٩٩٩٩٩٩الي  ١از  و براي تعداد پالس ٩٩٩٩٩٩/ ٩٩الي ٠١/٠از  درجه 

لازم به ذكر است كه دقت حركت بستگي به هماهنگي عدد ميكرو استپ با مقدار حركت 

ده شعدد تنظيم  ،در صورت انتخاب واحد تعداد پالس البته  .تعريف شده در هر مرحله دارد

  اجرا خواهد شد دقيقاً

  

(تعداد دور در دقيقه) قابل  (RPM)كه با واحد  (Speed rpm)سرعت حركت موتور - ٢

 تعريف مي باشد.

  است. RPM سه هزارالي   RPM  يك بازه سرعت از 

  

 ود.مي ش كه با واحد ميلي ثانيه (يك هزارم ثانيه) وارد (Delay)له تاخيردر شروع هرمرح - ٣

  .خواهد بود ١٠٠٠ براي تاخير يك ثانيه مقدار لازم است.  ٦٥٥٠٠الي  ١بازه تاخير از 

 
 (Decler)تا سرعت نهايي و شتاب پايين آمدن سرعت  (Accler)شتاب بالا رفتن سرعت  - ٤

ر براديان آن واحد  و عيت تعريف شده مي باشدكه متقارن با رسيدن به موق تا ايست كامل

 است. ٦٥٥٠٠الي   ١٠٠بازه شتاب از  .مجذور ثانيه مي باشد

  ان      به معني  زم ١٠٠سريعترين شتاب بوده و عدد زير  ٦٥٥٠٠كندترين شتاب و  ١٠٠كه        

  خواهد  ، يعني سرعت حركت در لحظه استارت به سرعت تنظيمي شتاب صفر خواهد بود       

  رسيد.             

 
 مي شود. فكه با عدد صفر يا يك تعري(Direct)جهت چرخش محور موتور  - ٥

 
با  كه (Stage Enable)ورت جداگانه صهر مرحله ب و تعداد تكرار فعال يا غير فعال نمودن - ٦

تعريف مي شود صفر به معني غير فعال بودن مرحله مربوطه خواهد  غيرصفرعدد صفر يا 

ا نظر، تعداد تكرار آن مرحله ر ددد غيرصفر علاوه بر فعال نمودن مرحله موره و عبود

 .نيزمشخص ميكند

 

 



 4

 )backlashحركت در مواقع تغيير جهت ( مكانيكي لقيخطاي ناشي از مقدار جبران  - ٧

د هد بوواحد اين پارامتر پالس ميباشد در صورتي كه لقي نباشد مقدار اين پارامتر صفر خوا

 تمام مراحل حركت تاثير خواهد داشت. اين پارامتر كلي بوده و مقدار آن براي

  

  عملكرد متفاوت در هرمرحله دارند  چهاركنترلر داراي دو ورودي ايزوله است كه 

   .به معني عدم استفاده از ورودي در مرحله مربوطه است   عدد صفر 

             عال مرحله نيز فكه در تكرار به معني انتظار در شروع مرحله تا آمدن ورودي است    عدد يك 

  مرحله حركتي شروع خواهد شد . ،يعني با تحريك ورودي خواهد بود 

  به معني قطع مرحله مربوطه با آمدن ورودي و پريدن به مرحله بعدي است    عدد دو 

   به معني قطع كامل همه مراحل و پريدن به ابتداي شروع اصلي مي باشد  عدد سه 

ست اتا آمدن ورودي اصلي به معني انتظار در شروع مرحله فقط روي ورودي يك ،    عدد چهار 

  .خواهد بودغير فعال ، كه در تكرار مرحله 

  

اول  به عدد صفر تنظيم شود يعني ورودي يك در مرحله   1Stage  1Inبطور مثال اگر پارامتر 

بل از كنترلر در مرحله اول قكنترلي هيچ نقشي نخواهد داشت و اگر به عدد يك تنظيم شد يعني 

وي رامتر شروع مرحله صبر خواهد كرد تا ورودي يك را ببيند و سپس ادامه دهد و اگر اين پار

ين عدد دو تنظيم شد يعني كنترلر مرحله يك را در صورت فعال بودن شروع خواهد كرد و در ح

ه اجراي مرحله اول ، ورودي يك را هم بررسي خواهد كرد كه به محض آمدن ورودي يك ، مرحل

ه متر باول قطع شده و كنترلر به اجراي مرحله بعدي كه فعال است خواهد پرداخت و اگراين پارا

غو لنيز  عدد سه تنظيم شود مانند عملكرد عدد دو بوده فقط بعد از قطع مرحله اول ، بقيه مراحل

 چهار و اگر اين پارامتر روي خواهد شد و دوباره پروسه كنترل حركت از ابتدا اجرا خواهد شد

داد عتتنظيم شود و تعداد تكرار مرحله يكبار باشد عملكرد آن مانند كد يك خواهد بود و اگر 

ررسي بتكرار مرحله بيشتر از يكبار باشد فقط بار اول كه اين مرحله اجرا مي شود اين ورودي 

  .اين ورودي غيرفعال خواهد بود شده و در تكرار مرحله 
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  عملكرد انتخابي است  پنجكنترلر داراي دو خروجي ايزوله نيز مي باشد كه داراي 

  در مرحله انتخاب شده است.به معني خاموش بودن خروجي  ،   عدد صفر 

  به معني روشن شدن خروجي در زمان اجراي تاخير شروع مرحله است   عدد يك 

   .  به معني روشن شدن خروجي در زمان حركت موتور درمرحله مربوطه خواهد بود    عدد دو 

ي يك فقط روي خروجكد سه و چهار و پنج مربوط به عملكرد سنكرون با كنترلر دوم مي باشد كه 

  .كه درادامه توضيح داده مي شود فعال ميباشد

  

رلر ه كنتكد سه : بعد از انجام هر مرحله اعم از اصلي يا تكرار داخلي  يك سيگنال جهت ارسال ب

  دوم ايجاد مي كند كه كنترلر دوم اجازه ادامه كار پيدا كند.

  

  كند. ارسال به كنترلر دوم ايجاد مي كد چهار : بعد از انجام هر مرحله اصلي يك سيگنال جهت

  

  ند.كد پنج : بعد از انجام تمام مراحل ، يك سيگنال جهت ارسال به كنترلر دوم ايجاد مي ك

  

ه به عدد صفر تنظيم شود يعني خروجي يك در مرحل   1Stage  1Outبطور مثال اگر پارامتر 

 د يعني به محض شروع اجراياول بطور كامل بدون استفاده است و اگر به عدد يك تنظيم شو

      خروجي يك روشن شود و به محض اتمام اين تاخير خروجي يك خاموشتاخير مرحله اول 

وتور مشود و اگر به عدد دو تنظيم شود يعني به محض اتمام تاخير مرحله اول و شروع حركت مي 

ين در مرحله اول ، خروجي يك روشن شده و همزمان با ايست كامل موتور در مرحله اول ا

  خروجي خاموش خواهد شد.

  

ي م ورودي و خروجي يك استفاده  در حالت كاربرد سنكرون ، و كنترلر درصورت اتصال دمهم : 

  خواهد بودشود و براي كاربرد عمومي فقط ورودي و خروجي دو آزاد 

  

كاراكتري بصورت دو سطري مي باشد كه  LCDاين كنترلر روي پنل خود داراي يك نمايشگر 

  . شود ميكامل چاپ ترها روي نمايشگر بطورني كاركرد با كنترلر مي شود چون نام پارامباعث آسا
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ن اين كنترلر روي پنل خود داراي شش كليد است كه به ترتيب از چپ به راست نام آنها چني

  ESC – SET – DOWN – UP – SHIFT – RUN/STOPاست : 

  

اگر پروسه فرمان در حال اجرا مي باشد. براي روشن و يا خاموش كردن RUN/STOP كليد 

ام حركت در حال اجرا باشد و اين كليد فشرده شود پروسه متوقف شده و با فشردن دوباره تم

  پروسه حركت از اول شروع خواهد شد.

  

براي تغيير دادن آن رقم است تا در يك عدد براي انتخاب رقم مورد نظر   SHIFTكليد 

ار دادن پارامترها با فشمقدار در زمان تغيير دادن كه تغييرات سريعتر انجام شود به اينصورت 

كه  نمايشگر تغيير خواهد كرددر سطر اول اين كليد بطور متوالي يك عدد در گوشه سمت راست 

 ،ر عدد مورد نظهزارگان و يا ده هزارگان  ياا صدگان گان ينشان دهنده يكان يا ده اين عدد

 و  UPاگر يك باشد يعني رقم يكان با كليدهاي  خواهد بودجهت افزايش يا كاهش با دكمه ها 

DOWN  باشد رقم دهگان و الي آخر. ١٠تغيير خواهد كرد اگر  

 Manual Run "ي تغيير جهت حركت موتور در حالت دستيكاربرد ديگراين كليد برا

Motor"  
  .نمايش داده مي شود LCDدر گوشه سمت راست  ،همزمان با تغيير جهت مي باشد كه 

  

 ليد است در اين حالت اين كليد كار ك " Auto Run Stage   "كاربرد سوم اين كليد در حالت 

RUN/STOP  و اين كليد  را مي كند با اين تفاوت مهم كه اگر موتور در حال حركت باشد

 فشرده شود موتور بعد از اتمام مرحله جاري متوقف خواهد شد و با شروع دوباره حركت با

 اين كليد ، ادامه پروسه حركت كه تعريف شده اجرا خواهد شد. فشردن مجدد 

  

  

ا كه براي چرخيدن در منوهاي مختلف بوده و در زمان اصلاح پارامتره  DOWNو  UPكليدهاي 

  آنها بكار مي رود . يا كاهش مقدار و افزايش براي تغيير دادن

  

درزمان اصلاح پارامترها روي پارامتر مورد نظر كه قصد تغيير آن را داريم يك بار   SETكليد 

SET   زده مي شوددر اين زمان يك عدد جديد در سمت راست نشان داده مي شود كه همان

فشردن متوالي كليد را نشان مي دهد كه با    DOWNو   UPرقم تاثيرپذير از كليدهاي 



 7

SHIFT   با   ،بعد از تنظيم عدد پارامتر  اين عدد را مي توان تغيير داد تا به رقم مورد نظر رسيد

اين پارامتر در حافظه ذخيره مي شود و اگر از ذخيره آن منصرف   SET فشردن دوباره كليد 

متر خارج خواهيم اين پارا  EDIT عدد قبلي ابقا شده و از حالت   ESCشديم با فشردن كليد 

  شد.

ي مفاده در زمان اجراي فرمانها براي وارد شدن به داخل هر فرمان و پارامتر نيز است SETكليد 

  شود .

  

.دمي شو كه براي خارج شدن از هر منو و پارامتر و برگشت به منوهاي بالاتر استفاده  ESCكليد 

    

  راهنماي كار با منوهاي كنترلر :

  

  : دستگاه روي نمايشگر يكي از سه حالت زير نمايش خواهد يافت بعد از روشن شدن

  

١ -    

            "   STOP  MOTOR     "  
           "   Auto Run Stage " 

خواهد    پروسه اصلي پنج مرحله اي فعال يا غير فعال RUNدر اين حالت با فشردن كليد          

و  RUNنيز بنامهاي   LEDمايشگر ، دو عدد شد كه علاوه بر نمايش حالت كاركرد روي ن

STOP .و يك عدد در سطر وجود دارد كه آنها هم حالت كاركرد دستگاه را نشان خواهد داد 

  اول تعداد اجراي كامل پروسه را نشان مي دهد .

د اين كليد نيز مي تواند پروسه را متوقف كرده و يا پروسه را ادامه ده  SHIFTدر اين منو كليد  

ن حالت موتور ايست مي كند كه ايهر كجاي پروسه كه فشرده شود بعد از اتمام همان مرحله ، در 

وب دو مربوط به استاپ نيز با تنا LEDنشان داده شده و بيزر و  Pauseروي نمايشگر با كلمه 

د ت خوه حركبثانيه  آلارم خواهند داد. با فشردن دوباره اين كليد ، موتور از مرحله بعد از توقف 

  ادامه خواهد داد.
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٢ -      

            "   STOP  MOTOR     "  
             "           "    Free Run   

 موتور بصورت چرخش داِيمي و نامحدود بكار خواهد RUNدر اين حالت با فشردن كليد      

  د.اعمال خواهد ش براي اين كاركرداز لحاظ سرعت و جهت چرخش   ١٠٠استج افتاد و تنظيمات 

  

٣ -  

         "    STOP  MOTOR      "  
        " Manual Run Motor" 

  ٩٩موجود در استيج موتور شروع به چرخش با سرعت  RUN دراين حالت با فشردن كليد       

 موتور ايست خواهد نمود و با فشردن كليد  RUNخواهد كرد و به محض رها كردن كليد 

SHIFTين موضوع روي نمايشگر نيز نشان داده مي شود.جهت چرخش عوض خواهد شد كه ا  

  

يرسيم مبه منوهاي اصلي    ESCرا داشتيم با زدن دوبار كليد اگر قصد خارج شدن از اين منوها 

  كه توضيحات آن چنين است :

  

١ -   

              "    "   Operation 
           "       System     "  

همان  شويم ه منوي فرمان به دستگاه است يعني اگر وارد اين منواين منو سرشاخه همان س          

  سه منو كه در بالا توضيح داده شد پيش روي ما خواهد بود.

  

٢ -  

       "    Password    " 
       "         Change     " 
به آن اين منو همانطور كه از نامش پيداست براي تغيير رمز عبور مي باشد براي وارد شدن        

در صفحه كه در صفحه ظاهر شده رمز فعلي سئوال خواهد شد فشرده مي شود    SETدكمه

آمده است و در سطر بالا سمت راست عدد  " Password Input "جديد در سطر پايين عبارت 

تغيير  SHIFTيك ديده مي شود كه همان رقم فعال براي تغييرات است كه اين عدد با زدن 

قم مورد نظر جهت تغيير ميرساند و در سمت چپ سطر بالا عددي كه وجود دارد كرده و ما را به ر

ميتوان آن را تغيير داد وپس از رسيدن به عدد  DOWNو  UPهمان عدد رمز است كه با زدن 
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زده مي شود اگر رمز درست وارد شده باشد وارد   SETاست مورد نظر كه همان رمز فعلي 

گر رمز اشتباه باشدپيام خطا روي صفحه ظاهر خواهد شد كه خواهيم شد و امرحله تغيير رمز 

  فشرده شود .  ESCبراي وارد كردن دوباره رمز بايد 

 
  رمزبعد از وارد كردن صحيح رمز فعلي ، وارد مرحله تغيير رمز خواهيم شد كه طبق روال بالا

د كه فشرده مي شو SETتنظيم كرده و  SHIFTو  DOWNو  UPمورد نظر را با كليدهاي 

 SET وارد كردن دوباره همان رمز خواسته مي شود اگر تكرار رمز وارد شده صحيح باشد با زدن

رابر باول  پيام موفق بودن تغيير رمز به مدت يك ثانيه ظاهر خواهد شد اما اگر تكرار رمز با رمز

از  ESC نباشد دوباره رمز سئوال خواهد شد كه در صورت انصراف از تغيير رمز مي توان با زدن

  اين منو خارج شد.

  

٣ -       

                           "       Parameter    " 
           "            Setting     "  

مز وارد صفحه ر SETبا زدن  اين منو سرشاخه تمام تنظيمات و پارامترهاي كنترلر مي باشد.

 SETصحيح وارد گرديده و دوباره ورودي خواهد شد كه براي دسترسي به پارامترها  بايد رمز 

رمز  مي توان دوباره ESCزده شود اگر رمز اشتباه باشد پيام خطا ظاهر خواهد شد كه با زدن 

  صحيح را وارد كرد.

 
ي م DOWNو  UPاگر رمز وارد شده درست باشد كنترلر وارد ليست پارامترها خواهد شد كه با 

  توان به همه پارامترها دسترسي پيدا كرد .

 
 زده شود كه در اينصورت براي  SETبراي تغيير هر پارامتر بايد روي پارامتر مورد نظر 

ي مپارمترهايي كه بيش از يك رقم مقدار دارند سمت راست نمايشگر يك عدد جديد نشان داده 

 تغيير خواهد كرد تغيير شماره DOWN و  UPشود كه اين عدد همان شماره رقمي است كه با 

با  وان بعد از انتخاب شماره رقم   مي ت انجام مي شود SHIFTبا فشردن متوالي   رقم مورد نظر

UP  وDOWN .به عدد مورد نظر رسيد  
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ر ظاه EDITبراي پارامترهايي كه مقدار آنها فقط يك رقم دارد در سمت راست نمايشگر كلمه 

د ي توان به عدم DOWNو  UPنخواهد بود و با   SHIFTمي شود و نيازي به استفاده از كليد 

    مورد نظر رسيد.

 
و در  اين پارامتر در حافظه ذخيره شده  SETبعد از تنظيم پارامتر به عدد مورد نظر با زدن 

 عدد قبلي بازگشته و از منوخارج  ESCپروسه اعمال خواهد شد و در صورت انصراف با زدن 

  خواهد شد.

  

 هارچبوده و  مرحله حركتي ١٠٠تعلق به  پارامتر م ٦٠پارامتر است كه   ٦٤اين كنترلر داراي 

  پارامتر مشترك است.

  

 
  ليست پارامترهاي كنترلر:

Z  .شماره مرحله مي باشد  

"Z  Pulse stage "   مقدار حركت در مرحلهZ    پالس به ازاي هرپالس يك ميكروبا واحد 

  .استپ جابجايي

  

"Z  degree stage "   مقدار حركت در مرحلهZ   و دقت يكصدم درجه.  با واحد درجه  

  

"millimtr stg  Z "  مقدار حركت در مرحله Z  يليمتر.با واحد ميليمتر و دقت يكصدم م  

  

" Z speed stage "  سرعت نهايي حركت در مرحلهZ   با واحدRPM  تعداد دوركامل در)

  .باشد مي rpm ٣٠٠٠ن آ دقيقه) كه ماكزيمم مقدار

  

"Delay stage  Z "  ع مرحله مقدار تاخير در شروZ ه).با واحد ميلي ثانيه (يكهزارم ثاني  

  

"Accler stage  Z "   ن ه سرعت نهايي با واحد راديابمقدار شتاب افزايش سرعت تا رسيدن

  . بر مجذورثانيه

  



 11

"Decler stage  Z "   مقدار شتاب كاهش سرعت تا رسيدن به ايست كامل كه همزمان با

  حد راديان بر مجذور ثانيه.رسيدن به موقعيت مورد نظر مي باشد وا

  

"Z  In 1 stage "   ورودي اول ايزوله كه عملكرد آن در مرحلهZ ارامتر بستگي به مقدار اين پ

  دارد

  

"Z  In 2 stage "   ورودي دوم ايزوله كه عملكرد آن در مرحلهZ ارامتر بستگي به مقدار اين پ

  دارد

  

  تعريف مقدار اين دو پارامتر:

  

  غير فعال است. Zرحله ورودي در م  صفر:

  

 بيش Zاست و اگر تعداد تكرار مرحله  Z، شرط شروع مرحله  Zآمدن ورودي در مرحله   يك :

  از يكبار باشد در هر تكرار نيز منتظر آمدن اين ورودي خواهد بود.

  

شده   به معني لغو اجراي مرحله ، قبل رسيدن به موقعيت تعريف Zآمدن ورودي در مرحله   دو :

  ع بلادرنگ مرحله بعد خواهد بود.و شرو

  

ز مرحله به معني لغو كامل اجراي تمام مراحل و شروع دوباره ، ا Zآمدن ورودي در مرحله   سه :

  اول خواهد بود.

  

يش ب Zاست و اگر تعداد تكرار مرحله  Z، شرط شروع مرحله  Zآمدن ورودي در مرحله   چهار :

  واهد بود.غير فعال خرودي اين و   Zمرحله كرار از يكبار باشد در ت

  

" Z Out 1 Stage "   رد.عملكرد متفاوت با توجه به مقدار آن دا پنجخروجي اول ايزوله كه  

  

" Z Out 2 Stage "  د.خروجي دوم ايزوله كه دو عملكرد متفاوت با توجه به مقدار آن دار  
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  تعريف مقدار اين دو پارامتر:

 2Out  و  1Outتنظيمات مربوط به كاربرد عمومي  

  

  خروجي خاموش خواهد بود. Zدر مرحله   صفر:

  

  روشن خواهد بود. Zخروجي مربوطه در طول زمان اجراي تاخير مرحله   يك :

  

  روشن خواهد بود. Zخروجي مربوطه در طول زمان حركت موتور در مرحله   دو :

  

 1Out   تنظيمات مربوط به سنكرون سازي دو كنترلر

دوم  نترلركر مرحله اعم از اصلي يا تكرار داخلي  يك سيگنال جهت ارسال به بعد از انجام ه  سه :

  ايجاد مي كند كه كنترلر دوم اجازه ادامه كار پيدا كند.

  

  د.بعد از انجام هر مرحله اصلي يك سيگنال جهت ارسال به كنترلر دوم ايجاد مي كن چهار :

  

  ال به كنترلر دوم ايجاد مي كند.بعد از انجام تمام مراحل ، يك سيگنال جهت ارس پنج :

  

دو  مهم : در صورت اتصال دو كنترلر بصورت كاربرد سنكرون  با يد ورودي و خروجي يك از هر

 كنترلر بصورت ضربدري به يكديگر وصل شود يعني ورودي يك از هر كنترلر به خروجي يك از

  شود.كنترلر مقابل وصل شده و تغذيه مربوط به وروديها و خروجيها متصل 

  

"Direct Stage  Z "   
  با صفر و يك. Zمشخص كننده جهت چرخش موتور در مرحله 

  

  

"Stage Enable  Z "   
  . Zو تنظيم تعداد تكرار مرحله   Zفعال يا غير فعال نمودن مرحله  



 13

مرحله  اجرا خواهد شد و اگر غيرفعال باشد، اگر مرحله فعال باشد يعني در پروسه كنترل حركت 

  و كنترلر به اجراي اولين مرحله فعال بعد از آن خواهد پرداخت. اجرا نشده

 Zه به معني فعال شدن مرحل بوده و عدد غير صفر  Zعدد صفر به معني غير فعال بودن مرحله 

  خواهد بود.   Zمشخص كننده تعداد تكرار مرحله بوده و مقدار آن 

  

  ر است به اين شرح است:چهار پارامتر مشترك كه براي تمام مراحل حركتي تاثيرگذا

  

 > Rev-Pulse  :  

ور ر موتاين پارامتر به معني تعدادپالس لازم براي يك دور كامل موتور است كه بستگي به درايو

ور خواهد داشت كه اگر درايور استپ موتور باشد همان عدد ميكرو استپ تنظيم شده روي دراي

خواهد بود ولي اگر داخل  ٢٥٠٠ خواهد بود و اگر درايور سرو باشد در حالت عادي روي

  پارامترهاي درايور غير از اين بود بايد بطور صحيح وارد شود.

  

> milimtr-deg  ٣٦٠ :  

ايي محور موتور چند ميليمتر تا دو رقم اعشار جابجچرخش  اين پارامتر يعني يك دور كامل  

 ر در هروحركت موتخطي خواهد داشت  اين پارامتر زماني لازم است كه شما بخواهيد مقدار 

  ميليمتر وارد كنيد .حركت خطي به با  اي  درجهچرخش مرحله را بجاي 

  

Unit Select  :  

ارد رلر واين پارامتر براي انتخاب واحدي است كه ميخواهيد مقدار حركت را با آن واحد براي كنت

  )  پالس    يا   ميليمتر  يا    درجه (مد كاري قابل دسترس است سه  كنيد.

 
 Backlash :   

 يباشدماز لقي قطعات مكانيكي محورها در زمان تغيير جهت  اين پارامتر براي جبران خطاي ناشي

  عدم لقي ، عدد صفر وارد خواهد شد.و در صورت 
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  خر آپارامتر و 

 lenabEoming H : 

جهت حركت و طبق تنظيمات محور  ،موقع روشن شدن كنترلر  ،اين پارامتر فعال كردن با 

 به  سنسور و اينبه سمت سنسور تعبيه شده حركت خواهد كرد   ٩٨ سرعت حركت در استيج

ماده اجراي دستورات بعدي آموتور متوقف شده و  ،با ديدن سنسور متصل است ورودي يك 

  هوم شده است. خواهد بود و اصطلاحاً 

  

٤ -        

                       "  Default  Setting" 
           "          Restore     "  

م ا همان تنظياين منو جهت بازگرداندن تمام تنظيمات موجود در كنترلر به حالت پيش فرض ي

واهد شد كه خابتدا رمز فعلي سئوال   Enterكارخانه اي  مي باشد با وارد شدن به اين منو با كليد 

در صورت وارد كردن صحيح رمز دوباره جهت اطمينان ، بازگشت به تنظيم پيش فرض سئوال 

  همه پارامترها ريست خواهد شد. Enterخواهد شد كه در صورت تاييد با كليد 

  

  

٥ -       

                        "     Count   Off    " 
           "          Number     "  

بارت اين پارامتر براي تنظيم تعداد دفعات لازم براي اجراي سيكل كامل حركت  مي باشد به ع

صفر ، سيستم قطع كن  دديگر اين ابزار ، شمارنده كنترلر است و در صورت تنظيم روي عد

 خارجي رش دفعات اجرا را انجام داده و توقف اجرا فقط با فرمانفقط شماغيرفعال خواهد بود و 

ي رنده روعلاوه بر نمايش عدد شماغيرصفر ، خواهد بود ولي با تنظيم اين عدد روي مقدار دلخواه 

 وه د شدحركت اتوماتيك به تعداد تنظيم شده در اين پارامتر انجام خواه چرخه پروسهنمايشگر ، 

  ل اجرا خواهد شد.سپس توقف كام

٦ -       

                        "     Key Bizzer     " 
           "          Active?      "  

 ي باشدم  اين پارامتر براي فعال يا غير فعال كردن صداي بيپ در حين كار با دكمه هاي دستگاه  

 خاموش و يا روشن مي شود. SETكه با هر بار فشردن دكمه 
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 راهنماي نصب و سيم كشي :

 

 
 
 
 
 
 
 

  با تشكر از انتخاب شما

     

  تماس با ما

  فروش و پشتيباني :

٤٠٦٦٤٠٥٧-٠٢١ 

  سايت :

www.eac-co.net 
  اينستاگرام: 

Eac_electronic 


