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 مدل  درايورميكرواستپ  ازراهنماي استفاده

MVD62 
            آمپري5/8استپ موتور درايور                               

  .راهنماي زير را با دقت بخوانيد،  رلطفĤ قبل از استفاده از درايو:  تذكرمهم
  

  با تشكر از اينكه اين درايور را انتخاب نموده ايد
  تكنولوژي چيپ قدرتمند آمريكا و جديدترين درايور معرفي شده در اين راهنما با 

 ارا ئه از انواع مشابه ، كارايي بالاتري را ،و بدليل كنترل جريان پيشرفته ساخته شده 
  گشتاور بالاي استارت ، كارايي و دقيقاستپ بصورت اجراي ميكروقابليت مي نمايد 

   .درايور را افزايش مي دهد

  
 

  :حيطي و شرايط كاركرد   مشخصات م-1

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  : مشخصات فني -2

  
  
  
  
    

  
 

 

Natural Cooling or Forced cooling Cooling 

Avoid dust, oil fog and corrosive gases Environment 

0 ℃－ 50℃ (32℉ － 122℉) Ambient Temperature 

40%RH － 85%RH Humidity 

70℃ (158℉) Max Operating Temperature 

5.8m/s2 Max Vibration 

 

 

 

 

Operating Environment 

-10 ℃ － 70℃ (14℉ － 158℉) Storage Temperature 

Approx. 580g  Weight 

MVD62  
Unit  Max  Typical  Min  

 
Parameter 

 

A  6.7 (4.7RMS)  -  1.8  Output current  
VAC  55 42  18 

VDC  +75  +52  +24  
 

Supply voltage  

mA  16  10  7  Logic signal current  
KHz  80  -  0  Pulse input frequency  

Mega ohm  -  -  500  Isolation resistance  
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    unit ( mm | inch): ابعاد و اندازه هاي كامل - 3
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150 | 5.906 

  نصب شود   و عموديتوصيه مي شود براي دفع حرارت بهتر، بصورت پهلويي
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  :محل كاربرد -4

   ماشينهاي مختلفي  را دارا مي باشد43 الي 17 سايز  NEMAاستپ موتورهاي اين درايو قابليت كار با بازه وسيعي از 
  :از اين درايو مي تواند استفاده كند مانند 

  . ، ماشينهاي برش ليزري ، ماشينهاي خطوط بسته بندي و صنايع غذايي و غيرهX-Yماشينهاي ليبل زني ، ميز 
  
   :Signal   شرايط كار با ترمينال-5

+DIR  , -DIR:     
   براي تعيين و تغيير جهت چرخش استپ موتور كاربرد دارد ، براي تغيير جهت چرخش ، بايد اين دو ورودياين 

   رعايت شود"ورودي بايد حتما كه البته جهت مثبت و منفي ولتاژ  ولت دريافت كند4-5ترمينال يك ولتاژ در محدوده 
  . محدود كننده جريان بصورت سري با ورودي قرار گيرد ولت باشد بايد يك مقاومت5اگر ولتاژ ورودي بالاتر از 

  
+PUL  ,  -PUL:    

 ، كه با توجه به سرعت و دقت موردنياز مي باشداين ورودي براي دادن تعداد پالس لازم برا ي چرخيدن استپ موتور 
  .فركانس پالس ورودي و تنظيم ميكرو استپ محاسبه مي شود

  . ميكروثانيه كمتر نباشد1.5 دي از براي عملكرد بهتر ، پهناي پالس ورو
  . ولت مي باشد4-5 ولت بوده و سطح يك پالس 0 - 0.5سطح صفر پالس 

  . ولت باشد بايد يك مقاومت محدود كننده جريان بصورت سري با ورودي قرار گيرد5اگر ولتاژ ورودي بالاتر از 
  
+ENA  ,  -ENA:    

  .استپ موتور كاربرد دارداين ورودي براي آزاد كردن و يا زير بار بردن 
  . و چراغ سبز چشمك خواهد زد  .استپ موتور آزاد خواهد شد، در صورت دريافت ولتاژ توسط اين ورودي 

  .در صورت آزاد بودن اين ترمينال ، استپ موتور زير بار خواهد رفت و چراغ سبز ثابت روشن خواهد بود 
  .ولت مي باشد 4-5 ولت بوده و سطح يك پالس 0 - 0.5سطح صفر پالس 

  . ولت باشد بايد يك مقاومت محدود كننده جريان بصورت سري با ورودي قرار گيرد5اگر ولتاژ ورودي بالاتر از 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
ورودي   Open collector يا  NPNورودي    PNP  
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  : انتخاب منبع تغذيه مناسب - 6

  .براي رسيدن به بهترين كارايي ، انتخاب منبع تغذيه مناسب از اهميت زيادي برخوردار است
  .توسط يك ترانس كاهنده تامين شود بسادگي  نياز دارد كه اين ولتاژ مي تواندAC فقط به يك ولتاژ 62DVMدرايو 

  . سطح ولتاژ و جريان خروجي ترانس بستگي به نوع كاربرد و نوع موتور مورد استفاده خواهد داشت
بار تحميل شده به استپ موتور زياد تا سقف مجاز بالا برود اگر اگر سرعت كار استپ موتور بالا باشد بايد ولتاژ خروجي 

باشد بايد جريان خروجي ترانس بالا باشد تا گشتاور بيشتري ايجاد شود كه اين عوامل باعث گرم شدن زياد موتور و 
  .درايو خواهد شد وسيستم خنك كننده مورد نياز مي باشد

ب شود كه باعث كاهش نويز و حرارت و اما اگر سرعت مورد نياز زياد نيست بهتر است ولتاژ تغذيه پايين تر انتخا
  .افزايش كارايي مي شود

كه با در نظر گرفتن كل آمپر مورد نياز براي چند عدد درايور ، يك عدد ترانس با آمپر بالا اين قابليت نيز وجود دارد 
در غير .بصورت موازي به همه درايورها وصل شود كه باعث صرفه جويي در هزينه و وزن و فضاي تابلو خواهد شد

  .هر درايور يك تغذيه جدا استفاده شود   براي"اينصورت حتما
 

  :  انتخاب سطح ولتاژ تغذيه - 7

 كه شامل  مي باشد DC ولت 75الي  24  يا   AC ولت 55 الي 18بازه ولتاژ قابل قبول براي ترانزيستور هاي قدرت  
افزايش ولتاژ تغذيه مي تواند سرعت و قدرت .   از سيم پيچ استپ موتور مي باشدEMFولتاژ ورودي و ولتاژ برگشتي 

باعث لرزش موتور در ، ولي ولتاژ بالاتر براي تغذيه . موتور را افزايش دهد كه براي پله هاي از دست رفته مفيد است
  .ر افزايش مي دهدرا براي درايو ويا خرابي سرعتهاي پايين شده و احتمال رخ دادن آلارم ولتاژ بالا 

  
  
  :جدول تنظيم ميكرو استپ  -8

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  

SW4  SW3  SW2  SW1  Pulse/rev  Microstep  

off  off  off  off  Full step  1  2 Phase 

off  off  off  on  Full step  1  Wave drive 

off  off  on  off  400  2  Half step 

off  off  on  on  800  4  Micro step 

off  on  off  off  1600  8  Micro step 

off  on  off  on  3200  16  Micro step 

off  on  on  off  6400  32  Micro step 

off  on  on  on  12800  64  Micro step 

on  off  off  off  25600  128  Micro step 

on  off  off  on  51200  256  Micro step 
on  off  on  off  51200  256  Micro step  

on  off  on  on  51200  256  Micro step  

on  on  off  off  51200  256  Micro step  

on  on  off  on  51200  256  Micro step  

on  on  on  off  51200  256  Micro step 

on  on  on  on  51200  256  Micro step 
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  :تنظيم جريان خروجي درايور جدول  -9

  
  
 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

  : تنظيم سيستم جريان در حالت سكون و زير بار - 10

 بوده و در كاربردهاي خاص براي ايجاد جريان بيشتر  offدر حالت نرمال اين سوئيچ .  مي باشد  SW8 توسط سوئيچ 
  .  خواهد شد on اين سوئيچ   STOP  درحالت

  . يكبار قطع و وصل گردد،نكته مهم اينكه بعد از تغيير حالت اين سوئيچ  ، حتما تغذيه درايور
  
  

  :  سيم كشي  درايور -11

  .براي جلوگيري از تاثير نويز و اثر كابلهاي ديگر از كابل شيلد شده براي سيگنالها استفاده شود
 كابل قدرت و كابل  بينcm   10ور با كابل سيگنال يكجا بسته نشود بهتر است حداقلهرگز كابل تغذيه و كابل موت

 .سيگنال فاصله باشد

ردن سوكت ترمينالها خودداري كنيد در غير اينصورت احتمال خرابي  از جازدن و يا در آو،در حين روشن بودن درايور
  .درايور وجود دارد

  
 

   :اتصال موتور به درايور -12

  .ورهاي دو فاز و چهار فاز توسط اين درايور راه اندازي مي شودموتانواع 
  

        ::::اتصال موتور چهار سيم اتصال موتور چهار سيم اتصال موتور چهار سيم اتصال موتور چهار سيم ) الف
   سيم آسانترين اتصال را خواهد داشت ، قدرت و سرعت اين موتور به اندوكتانس     4      اين نوع موتور با داشتن 

           .      سيم پيچ بستگي دارد
  

  

  

        
        
        

SW7  SW6  SW5  Peak Current Ref  Current (rms) 

off  off  off  3.00 1.80 Amper  

off  off  on  3.80 2.60 Amper  
off  on  off  4.50 3.35 Amper  
off  on  on  5.30 4.00 Amper  
on  off  off  6.10 4.60 Amper  
on  off  on  6.90 5.25 Amper  
on  on  off  7.70 5.95 Amper  
on  on  on  8.50 6.70 Amper  
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        :::: سيم  سيم  سيم  سيم اتصال موتور ششاتصال موتور ششاتصال موتور ششاتصال موتور شش) ) ) ) بببب

    سرعت ،  بالاترين سيم دو نوع پيكربندي براي اتصال به درايور خواهند داشت ، براي دسترسي به 6موتور هاي      
  .نصف سيم پيچ استفاده شده و براي دسترسي به بالاترين قدرت ، تمام سيم پيچ استفاده مي شود

  
  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 
 
 
 
        ::::اتصال موتور هشت سيم اتصال موتور هشت سيم اتصال موتور هشت سيم اتصال موتور هشت سيم ) ) ) ) جججج

 سيم نيز دو نوع پيكربندي براي اتصال به درايور خواهند داشت ، براي دسترسي به بالاترين سرعت ، 8اي     موتوره
دو گروه موازي متصل مي شود و براي دسترسي به بالاترين قدرت سيم پيچها بصورت دوگروه سيم پيچها بصورت 

  .سري متصل مي شود
  

  

  

  

  

  

  

  

  

 پیکربندی برای سرعت بالاتر

  بالاترقدرتپیکربندی برای 

  بالاترقدرتپیکربندی برای  پیکربندی برای سرعت بالاتر
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  : سيستم حفاظت  - 13

چند ميكرو فيوز الكترونيكي در فاصله ،  و يا ولتاژ ورودي  موتوروز هرگونه افزايش ناگهاني جرياندر صورت بر      
 و چراغ قرمز روشن خواهد شد كه اين عملكرد باعث حفاظت سخت افزار خروجيها قطع شدهثانيه عمل   كرده و تمامي 

   .ديدخواهد صدمه درايور ، ز سقف مجاز ازصدمه  ميگردد بديهي است در صورت افزايش ولتاژ ورودي به بالاتر ا
  

  

   :راهنماي اتصالات كامل درايور -14

  

  

  

  

  

  

  

 
 
 

  

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 حتما بدنه درايور و بدنه استپ موتور به ارت اصلي متصل گردد تا از صدمه به درايور جلوگيري شود: تذكر مهم 


