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 موارد احتیاطی لازم 

تنظیم پارامتر، اصتول و   شتیوهدستتگاه اینورتر باید توستط کارکنان فنی و باتجربه نصتب و راه اندازی شتود که با  •

 .د تا از بروز هرگونه حادثه جلوگیری شودنبندی آشنایی کافی را داشته باش نصب و سیم ،مبانی برق

توانید از رله یا کنتاکتور برای قطع و وصتتل برق استتتفاده کنید، ولی هی گاه در قستتمت ورودی برق دستتتگاه می •

 در خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کنتاکتور قرار دهید. نباید 
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توسط  قبل از هرگونه تعمیر یا بازرستی، برق اصتلی را قطع کنید تا چران نشتانگر برق ورودی خاموو شود و س   •

وجود ندارد)توجه داشتته باشید که این   DCهیچ ولتاژ    Nو    Pهای  متر اطمینان پیدا کنید که بین ترمینالمولتی

 باشد(ولت می 650ولتاژ تا 

، از توانایی و ایمنی موتور اطمینان حاصل کنید تا به موتور آسیب 60Hzقبل از تنظیم فرکان  خروجی بیش از   •

 نرسد.

 کنید برق دستگاه را قطع کنید.ینورتر برای مدت طولانی استفاده نمیچنان ه از دستگاه ا •

 دستگاه اینورتر را از طریق قطع و وصل برق اصلی ورودی خاموو و روشن نکنید.  •

با توجه به شترایط آ  و هوایی و محیط کار نستبت به نظافت اینورتر مخصتوصتا  فن دستتگاه اقدام کنید)عمر مفید   •

 سال است(. 3فن حداکثر 

درجه   30اید، دمای محیط نباید بیش از اگر اینورتر بیش از سه ماه در انبار نگهداری شده و استفاده نکرده  •

های شود زیرا ممکن است موجب خرابی خازن توصیه نمی نیز گراد باشد و نگهداری بیش از یک سال سانتی

 الکترولیتی دستگاه شود. 

 شرایط محیطی مناسب برای نصب دستگاه 

 شرایط  محیط 

 محیط بسته همراه با سقف برای جلوگیری از ریزو باران و تابش نورمستقیم نصب در محیط 

 دمای محیط 
کننده مناسب استفاده  کنید حتما  از فن یا خنکهنگامی که از درایو درون تابلو استفاده می گراددرجه سانتی 50+تا  10-

 کنید. 

 بخار % و بدون هرگونه 90کمتر از  رطوبت 

 گراددرجه سانتی 60+تا  20- دمای نگهداری انبار

 متر  1000کمتر از  ارتفاع از سطح دریا

 2m/S 5.9در  zH 55و  28m/Sدر  z10~20H لرزو 

 شرایط محیطی
های شدید، کلریدها، نور مستقیم زا، لرزو گرد و غبار، مواد رادیو اکتیو، مواد آتش و اینورتر را در محیطی عاری از روغن

 نصب کنید.  اتفلز هایبرادهخورشید و 

 باشد.  شتهکنندگی را دااینورتر را عمودی نصب کنید تا حداکثر اثر خنک  جهت 
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 کدشناسایی محصول  اطلاعات اولیه و

 پردازیم: به بررسی پلاک اینورتر می  زیر دا مطابق شکل تاب

 

 

 

 

 

 

 

 

 ورودی: ولتاژ

 ولت 200-230تک فاز -1

 ولت   200-230سه فاز  -2

 ولت  380-480سه فاز -4

 

 

 

 

 

 

 
 

SV008iG5A-2 
 

INPUT      200-230V         3 Phase    

                 6.6 A         50/60Hz    

OUTPUT  0-Input V             3 Phase   

                 5.0 A         0.1-400Hz 

                 1.9 KVA    (D) 

  
05050300557 

 

 Industrial systems 

 Made in KOREA 

SV008IG5A-2 
 

 ولتاژ ورودی  مدل محصول  توان محصول  محصول  کد 
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   جزئیات ظاهری محصول

 
 

 بندی نحوه نصب و سیم

و هم نین در محلی نصب کنید که    باشد   ایمن  ( 2m/S5.9) کمتر از    اینورتر را در محلی نصب کنید که از نظر لرزو 

کنید در اطراف اینورتر حرارات بالایی  درجه باشد. همانطور که در شکل مشاهده می  -10تا   50محدوده دمای آن حداکثر  

 تواند به قطعات دیگر صدمه وارد کند، پ  فاصله مناسب را رعایت کنید.وجود دارد که می 

 

 

 

 

 

 

جهته برای تنظیم   4دکمه  

 پارامترها 

(Up/Down/Left/Right

) 

 NPN,PNP کلید انتخاب

 اینورتر   زمین ترمینال

 

 فن خنک کننده 

 

 ترمینال تغذیه ورودی

 ترمینال 

 سیگنال کنترل   
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ها و سیستم تهویه  دو اینورتر یا بیشتر را در یک تابلو واحد قرار دهید حتما  به فاصله استاندارد آن مطابق شکل زیر اگر  

 مناسب توجه کنید: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ( I/Oهای قدرت و کنترل) بندی ترمینالسیم

 کیلووات:   7.5کیلووات تا  0.4توان  های قدرت اینورتر ازنقشه شماتیک ترمینال 
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 کیلووات:  22کیلووات تا  11توان  های قدرت اینورتر ازماتیک ترمینال نقشه ش

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

های قدرتترمینال   
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 های مختلف های قدرت در توانترمینال
 

 

 

 

 

 

 

 

 های کنترلی ترمینال
 

 

 

 کنترلی اینورتر ورودیهای معرفی ترمینال

 [Nm] خصوصیات 
سایز  

 پیچ

 mm]2[سایز سیم
 T/M وظیفه ترمینال 

 تک سیم استاندارد

- 0.4 M2.6 1.5 1.0 
 Multi-functionورودی 

T/M 1-8 
P1~P8 

- 0.4 M2.6 1.5 1.0 ترمینال مشترک CM 
 12V :ولتاژ خروجی

 10mA حداکثر جریان خروجی:

 K 5~1  پتانسیومتر:

0.4 M2.6 1.5 1.0 
منبع تغذیه برای پتانسیومتر 

 خارجی
VR 

  حداکثر ولتاژ ورودی :

-12V~+12V input 
0.4 M2.6 1.5 1.0 ترمینال ورودی برای ولتاژ V1 

0~20mA input 

 I ترمینال ورودی برای جریان M2.6 1.5 1.0 0.4 اهم  250مقاومت داخلی 
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 اینورتر  کنترلیخروجیهایمعرفی ترمینال

 [Nm] خصوصیات 
سایز  

 پیچ

 mm]2[سایز سیم

 T/M وظیفه ترمینال 
 استاندارد

تک 

 سیم

 [V]11حداکثر ولتاژ خروجی : 

 mA 10حداکثر جریان خروجی :
0.4 M2.6 1.5 1.0 ترمینال خروجی آنالوگ AM 

 open collector MOترمینال برای  DC 26V , 100 mA 0.4 M2.6 1.5 1.0کمتر از 

- 0.4 M2.6 1.5 1.0 ترمینال زمین برای منبع تغذیه خارجی MG 

 حداکثر جریان خروجی :  

10 0mA 
0.4 M2.6 1.5 1.0  24منبع تغذیه خارجیV 24 

 AC 250V , 1Aکمتر از 

 DC 30V , 1Aکمتر از 

0.4 M2.6 1.5 1.0 3 باز رله تیغهA 

0.4 M2.6 1.5 1.0 3 بسته رله  تیغهB 

0.4 M2.6 1.5 1.0 3 پایه مشترک رلهC 

 

 NPN/PNPکلید وضعیت 

 .شودفرمان اجرا می   CMها بهباشد، با اتصال هر کدام از ورودی  NPN در حالتدر صورتی که کلید 

 .شودمی  اجرا فرمان ولت  24 به  هاورودی   از کدام هر  اتصال باباشد،  PNP در حالتصورتی که کلید  در
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 پیکربندی اصلی 

حتما مدار حفاظتی    آسیبی نرسد،  موتور به اینورتر   یا  که شب  اختلال در  برای اینکه از سیستمی ایمن برخوردار باشید و در اثر

را در مسیر تغذیه ورودی تا الکتروموتور قرار دهید. در ادامه این توالی را با توضیحاتی     AC , DCو چوک    مانند فیوز 

 دهیم. نشان می  مختصر 
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 پد اینورتر رفی کیمع
 

 

 

 

 

 

 پد معرفی اجزای کی

 Keys توضیحات

 RUN فرمان اجرا

RESET قتی خطایی رخ داد فرمان ریست و/  STOP   انجام   توقففرمان

 عملیات
STOP/RESET 

  UP شود. استفاده میو جابجایی بین کدهای یک گروه برای افزایش مقدار پارامتر 

برای کاهش  مقدار پارامتر و جابجایی بین کدهای یک گروه استفاده 

 شود. می
Down  

نما به سمت چپ برای جابجایی مکانبرای پرو به گروه پارامترهای دیگر یا 

 شود.تغییر مقدار متغیر استفاده می
Left  

نما به سمت راست برای پرو به گروه پارامترهای دیگر یا جابجایی مکان

 شود.برای تغییر مقدار متغیر استفاده می
Right  

  ENT .شودبرده میبرای تایید مقدار پارامتر یا ذخیره تغییرات پارامتر به کار 

Display 

اگر خطایی رخ دهد  

زن چشمک  صورتبه 

 کند عمل می

 FWD شود. است، روشن می راستگردوقتی در حالت 

 REV شود. است، روشن می چ گردوقتی در حالت 

 RUN شود. است، روشن می RUNوقتی در حالت 

 SET کنید، روشن است.وقتی پارامتر را تنظیم می

 segment 7 دهد. ها را نشان میاطلاعات پارامتروضعیت عملیات و 
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 نمایش الفبای اعداد بر روی صفحه نمایش:

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 های اصلی اینورترمعرفی گروه

 ، چهار گروه پارامتر مختلف وجود دارد: IG5Aمطابق شکل زیر در سری 

 

 

 

 

 

 

Drive group :  شامل پارامترهای پایه و ضروری در وضعیتRun   باشد. مانند میTaraget Frequency    فرکان(

 شتا  و توقف(. زمان ) Time Accel/Decel(، طلو م

Function group1  : .شامل توابع و پارامترهای پایه برای تنظیم فرکان  و ولتاژ خروجی 

Function group2 : شامل پارامترها و توابع پیشرفته مانند کنترلرPID . 
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I/O(Input/output) group  :  های ورودی و  شامل پارامترهایی ضروری جهت ایجاد توالی و استفاده از ترمینال

  ایخروجی چند وظیفه 

 های اصلی اینورتر روش جابجایی بین گروه

 روی اینورتر استفاده کنید.بر پد توانید از کلیدهای راست و چپ کی می  ،هاگروه بین  مطابق شکل زیر برای جابجایی 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Drive group  نحوه جابجایی بین پارامترهای اصلی 
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 ( Drive group)پارامترهای گروه اصلی 

 پارامتر  توضیح

 cur .دهد را نشان می جریان خروجی اینورتر

 rpm دهد سرعت موتور یا سرعت خروجی درایو را نشان می

 dcl دهد را نشان می dc خطولتاژ 

 Vol دهدولتاژ خروجی درایو را نشان می

Accel time ACC 
Dec time DEC 

 drv دهد نمایش می را start/stopروو 

 frq دهد روو تنظیم فرکان  را نمایش می

 St1 گام فرکانسی اول

 St2 گام فرکانسی دوم 

 St3 گام فرکانسی سوم

 drc دهد جهت چرخش موتو را نمایش می

 

 Drive groupدر Accel time پارامتر نحوه تغییر مثال :
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 Function group1نحوه جابجایی بین پارامترهای 

حرکت کرده و س     F15متر ارابا فشردن کلید بالا تا پ F1متر ارادر پ ، بروید  F15خواهید به پارامتر برای مثال می 

 را فشرده تا وارد پارامتر شوید.   ENTERکلید  

 

 

 

 

 

 

 

شده و با رسیدن به پارامتر مورد    های دیگر نیز به همین شکل با استفاده از کلید بالا)   ( بین پارامترها جابجابرای گروه 

 شوید.  مورد نظر  وارد پارامتر)   (  ENTکلید ز نظر با استفاده ا
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RESET FACTORY 

 کارخانه برگردانیم. بایستی کلیه مقادیر پارامترها را به حالت تنظیم ابتدا  از راه اندازی اینورتر  قبل

 

 پارامترهای موتور  -2

د پارامترهای  ی با برای این کاری است. مشخصات تحت کنترل دارای چه   روموت  که   تشخیص دهد قبل از هرکاری لازم است اینورتر  

 باشند: مربوط به مشخصات موتور می  H37 تا  H30پارامترهای  .را تنظیم کنید  موتور 

 شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

 H30 توان موتور  - 

 H31 ها تعداد قطب - 

 H32 فرکان  لغزو - 

 H33 جریان نامی  - 

 H34 باری جریان بی جریان نامی موتور  30%

 ∅COS بازده موتور  پلاک موتور H36 

 

 ماکزیمم و مینیمم فرکانس کاری اینورتر -3

 . رودفرکان  به کار می   حداکثر محدوده فرکانسی برای تعیین فرکان  شروع و 

 گروه  شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

تواند بالاتر از  هیچ فرکانسی نمی باشد،بالاترین محدوده فرکان  می

 .این محدوده انتخا  شود

  F21 فرکان  ماکزیمم 

F Group 

تر از این ترین محدوده فرکانسی است. اگر فرکان  پایینپایین

 . شودمقدار تنظیم میمحدوده انتخا  شود به صورت خودکار 

 F23 فرکان  شروع

 

 

 شماره پارامتر  تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

  گردند کلیه مقادیر پارامترها به حالت تنظیم کارخانه برمی

0 
 

1  

H93 
 2 گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم driveکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 3 گردند کارخانه برمیبه حالت تنظیم Fکلیه مقادیر پارامترهای گروه  

 4 گردند کارخانه برمیبه حالت تنظیم Hکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 5 گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم I/Oکلیه مقادیر پارامترهای گروه  
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 فرکانس پایه-4

 شود. تنظیم می  دقیقا با این پارامتر  خروجی اینورتر که ولتاژفرکانسی 

Auto tuning   

  تواند موتور می  ذخیره کرده و پارامترهای خود در را آنها  کند ودست پیدا میبه اطلاعات دقیق موتور    Auto tuneبا   درایو

 را بهترکنترل کند.

توان موتور بدست    تعداد قطب و   جریان نامی،  نامی،  سرعت زیر بار نامی،  لغزو زیر بار فرکان  نامی، نامی،  ولتاژ،  Auto tuneبا  

اندوکتان     ذکر شده است ولی مشخصات هم ون مقاومت اهمی استاتور،  ی این مواردکه معمولا برروی پلاک موتور همه   آید می 

کردن به این اطلاعات    Auto tuneذکر نشده است که شما با    برروی پلاک موتور   اندوکتان  اصلی استاتور و....   نسبی استاتور، 

 یابید.دست می 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  H41=1پارامتر 

 شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

 Auto tune H41 . دهیممی قرار 1برابر  این پارامتر را Auto tuneبرای فعال شدن 

 

 ( بطورخودکارH44پیچ موتور ) و مقدار اندوکتان  سیم   (H42مقدار مقاومت اهمی استاتور )  Auto tuneپ  از انجام  

 .گردد توسط درایو محاسبه می 

ACC/DEC Time 

Acc Time : کند تعیین می   را از صفر تا حداکثر سرعت افزایش سرعتبندی زمان)Acceleration(  

 های کاربردی: مثال

ها جلوگیری  در لوله  ناگهانیضربه  باید به حدی آهسته باشد که از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامه پم اژ، •

 د.کن

 .حین حرکت نشود سقوط افراد دربه حدی آهسته باشد که باعث  سرعت باید افزایش پله برقی  در یک  •

 به صورت زیر عمل کنید: ACC Timeبرای تنظیم 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F22 F Group (Hz)400-30 تعیین فرکان  پایه  
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 گروه  نام پارامتر  مقدار  توضیحات

 ACC Drive Group (s)600-0 بندی صعودی زمان

 

Dec Time:   د.کنرا تعیین می توقف کاملتا  سرعت از حداکثر کاهش سرعتبندی زمان 

 به صورت زیر عمل کنید:  Dec Timeبرای تنظیم 

 گروه  نام پارامتر  مقدار  توضیحات

 Dec Drive Group (s)600-0 بندی نزولی زمان
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  keypadاینورتر را روی    stop و     startهای مختلف، محل  در کلیه موارد مربوط به تنظیم فرکان  به روو توجه:  

 (Drv =0)تنظیم نمایید 

 اینورتر  روی keypadخروجی اینورتر از روی  فرکانستنظیم

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  Frq=0: پارامتر 1-1

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Drive group کنیم تنظیم می 0بر روی مقدار 

 

( شده و مقدار فرکان  مورد نظر را در این پارامتر ذخیره  0.00وارد قسمت اولین پارامتر )   Drive group در:  1-2

 نمایید. 

 باشد.  F21توجه داشته باشید که این مقدار بایستی کمتر از فرکان  ماکزیمم تعریف شده در پارامتر 

 زنیم.را می  Run: دکمه 1-3

 

 آنالوگ   تنظیم فرکانس از طریق ورودی-2

 گیرد: تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ به دوصورت انجام می 

 

 

 

 

 

 ورودی آنالوگ 

 

 

 ولتاژی 

 جریانی 

0-10 

(V) 

 

-10 تا    +10 

v 

 
0-20 (mA) 

 

4-20 (mA) 
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 ( V 10-0: تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی )2-1

 برای تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ نیاز به دو نقطه داریم: 

 نقطه اول: ولتاژ مینیمم و فرکان  متناظر با آن 

 نقطه دوم: ولتاژ ماکزیمم و فرکان  متناظر با آن  

و فرکان     V   10، ولتاژ ماکزیمم را برابر Hz5اگر ولتاژ مینیمم را برابر صفر، فرکان  متناظر با آن را برابر    ،برای مثال

کند و به محض افزایش کار می   Hz5قرار دهیم، موتور در ولتاژ صفر با فرکان     V50 متناظر با ولتاژ ماکزیمم را برابر  

 .ولت فرکان  نیز با آن تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد 10ولتاژ از صفر ولت تا 

 

  مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   Frq =3: پارامتر 2-1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Drive group 3 گیردولت انجام می   10-0آنالوگ ولتاژی طریق ورودیتنظیم فرکان  از 

 

 .تنظیم کنید   I7(را در پارامترV1مینیم ولتاژ ورودی آنالوگ ): 2-1-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I7 I/O مینیمم ولتاژ ورودی 

 

 .تنظیم کنید  I8 پارامتر :  فرکان  متناظر با مینیم ولتاژ ورودی آنالوگ را در 2-1-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I8 I/O مینیمم ولتاژ ورودیبا  فرکان  متناظر 
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 .تنظیم کنید   I9( را در پارامتر V1: ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ) 2-1-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I9 I/O ولتاژ ورودی ماکزیمم   

 

 .تنظیم کنید   I10ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر : فرکان  متناظر با 2-1-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I10 I/O ماکزیمم ولتاژ ورودیبا  فرکان  متناظر 

 

 ای از مراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Drive group کنیم تنظیم می 3بر روی مقدار 

  I7 (V1م ولتاژ ورودی آنالوگ )ممینی

I/O group م ولتاژ ورودیمفرکان  متناظر با مینی I8 

 I9 (V1ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ)

 I10 فرکان  متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی

 

 بندی:سیم 

 

V1:  ترمینال ورودی ولتاژ 

CM:  منفی( ترمینال مشترک )پایه 

VR : )منبع تغذیه برای پتانسیومتر )پایه مثبت 

 .به اینورتر فرکان  خروجی تغییر خواهد کرد ل شدهومتر متصسیحال با تغییر دادن پتان

 

 بندی پتانسیومتر سیم V10تا   0کنترل خارجی به کمک ورودی 
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 ( V 10+تا  10V-): تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی 2-2

 :در این نوع از ورودی آنالوگ نیز نیاز به دو نقطه داریم 

، ولتاژ ماکزیمم را   Hz10، فرکان  متناظر با آن را برابر  V   5برای مثال به شکل زیر توجه کنید: اگر ولتاژ مینیمم را برابر

  هرتز   10ولت  با فرکان     5قرار دهیم، موتور از ولتاژ صفر تا    Hz  55و فرکان  متناظر با ولتاژ ماکزیمم را برابر    V10برابر

 ولت فرکان  نیز همراه آن تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد.   10کند و به محض افزایش ولتاژ از صفر ولت تا کار می 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   Frq =2: پارامتر 2-2-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Drive group 2 گیرد ( انجام میV 10+تا  10V-)تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی 

 .تنظیم کنید   I2: مینیم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر2-2-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I2 I/O ورودیمینیمم ولتاژ  

 

 .تنظیم کنید    I3با مینیم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر : فرکان  متناظر2-2-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 

مینیمم ولتاژ ورودی فرکان  متناظر   I3 I/O 

 

 .تنظیم کنید   I4: ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر2-2-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I4 I/O ماکزیمم ولتاژ ورودی  
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 .تنظیم کنید  I5: فرکان  متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر 2-2-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I5 I/O ماکزیمم ولتاژ ورودی فرکان  متناظر 

 

 ای ازمراحل : خلاصه 
 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Drive کنیم تنظیم می 2بر روی مقدار 

  I2 م ولتاژ ورودیممینی

I/O group 
 

 I3 م ولتاژمفرکان  متناظر با مینی

 I4 ماکزیمم ولتاژ ورودی 

 I5 فرکان  متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی

 

وصل کنید.   V1و    CMهای  را به ترمینال  10V±مشاهده کنید. سیگنال    0.00توانید در  فرکان  تنظیم شده را می 

 باشد. می  V1ترمینال   10V±فرکان  خروجی مطابق با تغییرات ولتاژ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (:20mAتا   0آنالوگ جریانی ) تنظیم فرکانس از طریق  ورودی:  2-3

و فرکان    mA  20، جریان ماکزیمم را برابر  0، فرکان  متناظر با آن را برابر  mA  4  برای مثال اگر جریان مینیمم را برابر 

آم ر متوقف است به محض افزایش  میلی   4قرار دهیم، موتور از جریان صفر تا    Hz 55متناظر با جریان ماکزیمم را برابر  

 خواهد کرد. آم ر فرکان  نیز همراه آن تا مقدار ماکزیمم تغییر میلی   20تا   4جریان از 
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 مراحل انجام کار:

 قرار دهید   Frq =4: پارامتر 2-3-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Drive group 4 گیرد انجام می (20mAتا  0)تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ جریانی

 

 .تنظیم کنید   I12( را در پارامترIم جریان ورودی آنالوگ) م: مینی2-3-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I12 I/O مینیمم جریان ورودی 

 

 تنظیم کنید.  I13را در پارامتر  آنالوگ فرکان  متناظر با مینیمم جریان ورودی: 2-3-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I13 I/O مینیمم جریان ورودیبا  فرکان  متناظر 

 

 تنظیم کنید.  I14را در پارامتر  (I)آنالوگ   ماکزیمم جریان ورودی :2-3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I14 I/O ماکزیمم جریان ورودی 

 

 تنظیم کنید. I15را در پارامتر  آنالوگ فرکان  متناظر با ماکزیمم جریان ورودی :2-3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I15 I/O ماکزیمم جریان ورودی فرکان  متناظر 
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 مراحل: ای از خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Drive تنظیم می کنیم  4بر روی مقدار 

  I12  مینیمم جریان ورودی 

I/O group 
 

 I13  فرکان  متناظر مینیمم جریان ورودی 

 I14  ماکزیمم جریان ورودی 

 I15  فرکان  متناظر ماکزیمم جریان ورودی 

 

 ( V 10+تا  10V-)آنالوگ جریانی و ولتاژیتنظیم فرکانس از طریق ورودی -3

 قرار دهید  Frq =5پارامتر 

 بقیه پارامترهای مربوط همانند توضیحات قبل می باشد.

 ( V 10+تا 0)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ جریانی و ولتاژی-4

 قرار دهید  Frq =6پارامتر 

 بقیه پارامترهای مربوط همانند توضیحات قبل می باشد.

 

 ( UP-Down)دیجیتال فرکانس ازطریق ورودیتنظیم-5
 

 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید  Frq =8پارامتر  :5-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Drive group 8 گیردانجام می  (up-Downتنظیم فرکان  از طریق ورودی دیجیتال )

 

 تنظیم کنید.   F66توانید از طریق پارامتر های فرکانسی را می:  پله 5-2

 ه فرکانسی اضافه یا کم شود. لچند پDown یا  Up: این پارامتر یعنی هر بار فعال شدن توجه

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 Hz F66 F Group  
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 انتخا  کنید. F65را از طریق پارامتر   UP/Downمد  :5-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 یابد فرکان  مرجع با توجه به فرکان  پایه )حداکثر/حداقل ( افزایش یاکاهش می 

F65 

 

F Group  1 یابد  های فرکانسی افزایش یا کاهش میفرکان  با توجه به پله 

 2 باشد افزایش و کاهش فرکان  ترکیبی از دو حالت فوق می

 

 انجام دهید.   F63طریق پارامتررا از Up/Downسازی فرکان   ذخیره  :5-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  F63 F Group 1 تنظیم کنید  1بر روی مقدار  

 

های ورودی برای انجام این کار تعریف  باید پایه  Up/Downفوق برای انجام عملیات پس از تنظیم پارامترهای 

 شوند:

 تنظیم کنید.  I17گرد را درپارامتر چرخش موتور به صورت راست گرد یا چپ  :5-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I17 I/O 0 شود فعال می راست گردچرخش 

 1 شود فعال می چپ گردچرخش 

 

 تنظیم کنید.   I23را بر روی پارامتر  Up(P7)پایه   :5-6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I23 I/O 15 تنظیم کنید  15بر روی مقدار  

 

 تنظیم کنید.  I24را بر روی پارامترDown(P8)پایه : 5-7

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I24 I/O 16 تنظیم کنید  16بر روی مقدار  

 ای ازمراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Up/Down 8 Frq Driveتنظیم فرکان  از طریق 

  P1 0/1 I17ورودی دیجیتال  تعیین عملکرد

I/O group 

 
 P7 15 I23 ورودی دیجیتال  تعیین عملکرد

 P8 16 I24 ورودی دیجیتال  تعیین عملکرد

 P6 25 I22 ورودی دیجیتال  تعیین عملکرد
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   توجه:

حالت    -1 کلید    F65=0در  فشردن  می   Up(p7 )با  افزایش  آن  مقدار  ماکزیمم  تا  کلید    و   بد یافرکان   فشردن  با 

Down (p8 )  یابد. کاهش می 

افزایش    F66در پارامتر    فرکان  با توجه به فرکان  تنظیم شده   Up (p7)بار فشردن کلید    با هر  F65=1  در حالت  -2

 یابد کاهش می فرکان   Down (p8  )فشردن کلید    بار با هر  و  خود برسد   ماکزیمم مقدار تا به یابد می 

 باشد.ترکیبی از دو حالت می  F65=2در حالت  -3

 باشد.  Runها اینورتر باید در تمامی حالت -4
 

 بندی مدار مربوطه به صورت زیر است: سیم 

 

 

 

 

 

 

 RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط - 6

توانند به کمک شبکه و رابط  کنترل و مانیتورکرد. اینورترها می های اصلیماژول یا سایر و  PLCتوان به کمک را می  اینورتر

RS-485  به چندینPLC   و PC  کردتنظیم   را  مترهای آناوصل شده و توسط آنها کنترل شوند یا پار . 

 توان به موارد زیر اشاره کرد: می   RS-485از مشخصات رابط   

 است. مقاوم  در برابر نویز  ❖

 توان به هم متصل کرد. دستگاه مختلف را می   31حداکثر تا  ❖

 فوت( است.  400متر )  1200حداکثر فاصله مجاز  ❖

 است.  1000Kbps-10mbpsحداکثر سرعت  ❖

 باشد. می  -Sو +Sهای به کمک ترمینال  RS-485اتصال اینورتر به شبکه  
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 پذیرد.انجام می Modbus RTU پروتکل و  -485RSفیزیکی  این عملیات از طریق بستر 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  drv=3پارامتر: 6-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 drv Drive group 3 گیرد انجام می RS-485تنظیم فرکان  از طریق رابط

 

 قرار دهید. Frq =7پارامتر  :6-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Drive group 7 گیردانجام می RS-485تنظیم فرکان  از طریق رابط

 

   تنظیم کنید.   I59نوع پروتکل انتخابی را در: 6-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I59 0 شودتنظیم می Modbus RTUبر روی

 

I/O 

 1 شودتنظیم می  LS BUSبر روی

 

 .کنیمرا بر روی صفر تنظیم می   I59در اکثر تجهیزات وجود دارد،  Modbus RTUبه دلیل اینکه پروتکل توجه: 

6-4 :ID  اینورتر را درI60    .تنظیم کنید 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 ID  اینورتر I60 I/O 
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 تنظیم کنید.   I61 : سرعت انتقال اطلاعات را در6-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  1200bps 0سرعت انتقال 

 

I61 

 

 

 

I/O 
 

 

 2400bps 1سرعت انتقال 

 4800bps 2سرعت انتقال 

 9600bps 3سرعت انتقال 

 19200bps 4سرعت انتقال 

 

 ای از مراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Drive کنیم تنظیم می 7بر روی مقدار 

 I59 I/O  نوع پروتکل انتخابی  

I/O group 
 

ID   I60 

 I61  سرعت انتقال داده 

 

 به اینورترها به صورت زیر است: فرمت انتقال دیتا از کنترلر

 

 

 

 

 های مهم به شرح ذیل است: درس آ  برخی از

 پارامتر  آدرس پارامتر  آدرس

0x0007 (زمان کاهشDEC ) 0x0001 ولتاژورودی 

0x0008  0 جریان خروجیx0004 فرکان  مرجع 

0x0009   0 خروجیفرکانx0005 استارت  دستور 

0x000A 0 ولتاژخروجیx0006 (زمان افزایشACC) 
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 : Labviewنمونه اجرا شده در نرم افزار  

 

 

 

 

 

 

 ( Multi-stepای)تنظیم فرکانس چند مرحله-7

 مراحل انجام کار: 

 تنظیم کنید. 0.00فرکان  فرمان را در پارامتر  :7-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 0.00 Drive group 

 

 تنظیم کنید.  Frqهای تنظیم فرکان  را در پارامتر یکی از روو : 7-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-8 Frq Drive group 

 

 مورد نظر خود را تنظیم کنید.  ی فرکانسهای گام: 7-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  فرکان  گام اول 

 

 

0-400 Hz 

St1  

Drive group  فرکان  گام دوم St2 

 St3 فرکان  گام سوم

  I30 فرکان  گام چهارم 

I/O  فرکان  گام پنجم I31 

 I32 فرکان  گام ششم 

 I33 فرکان  گام هفتم 
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 .های زیر را تنظیم کنید ورودی p8 و   p7,p6های برای فرمان از طریق ترمینال  : 7-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 5 I22  
I/O  6 I23 

 7 I24 

 

 های مورد نیاز خود را مشاهده کنید:توانید به اینورتر فرمان بدهید و گام با استفاده از جدول زیر می 

 

 

 

 

 

 

سیومتر  نبا تغییر پتا   (Frq=3کنید)( تنظیم می V 10-0نالوگ ولتاژی ) آ  برای مثال وقتی مد فرکانسی را در حالت ورودی

توانیم  که تعریف کردیم می   p8,p7,p6های  کند اما به محض اعمال گام فرکانسی از طریق ترمینال فرکان  ما نیز تغییر می 

 توانیم به گام سوم برویم. می  p7,p6,CMبه عنوان نمونه با اعمال   به گام مورد نظر خود برویم.
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 اینورتر start/stopهای مختلف روش
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 پد کیتوقف ازطریق اندازی وراه -1

 مراحل انجام کار: 

 . قرار دهید  drv=0پارامتر: 1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop   0 کی پد از طریق drv Drive group 

 

 کند.را فشار دهید اینورتر با فرکان  تنظیم شده شروع به کار می  RUN دکمه :1-2

 توانید جهت چرخش موتور را عوض نمایید.می drc طریق پارامتر اگر جهت چرخش موتور بر عک  بود از :3-1

 

 . را فشار دهید  STOP برای خاموو نمودن اینورتر کافیست دکمه :1-4

 1های فرمانتوقف ازطریق ترمینال اندازی وراه -2

 کار:انجام  مراحل

 قرار دهید.  drv=1: پارامتر2-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  0 1های فرمانترمینال طریق از drv Drive group 

 

 تنظیم کنید.  I17را در پارامتر P1 ترمینال : 2-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I17 I/O 0 شودجهت چرخش راست گرد تعریف می P1ترمینال 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 f drc Drive group چرخش به صورت راست گرد 

 r چرخش به صورت چپ گرد
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 کنید. تنظیم  I18را درپارامتر P2 ترمینال  :2-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I18 I/O 1 شود جهت چرخش چپ گرد تعریف می P2ترمینال 

 ای از مراحل: خلاصه 

 

 2های فرمانترمینالتوقف ازطریق  اندازی وراه -3

 کار:انجاممراحل

 قرار دهید. drv=2: پارامتر3-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  2 2های فرمانترمینال از طریق drv Drive group 

 

 تنظیم کنید.  I17 را در پارامتر P1ترمینال  :3-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 I17 I/O 0 شود تعریف می Run/Stopجهت فرمان  P1ترمینال 

 

 کنید.تنظیم  I18 را درپارامتر P2 ترمینال: 3-3

 

 توجه: 

P2 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  1 های فرمان ترمینال از طریق drv Drive group 

 P1 0 I17 I/Oاستفاده از ترمینال 

 P2 1 I18استفاده ازترمینال 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I18 I/O 1 شودگرد تعریف میگرد یا راستجهت چرخش چپ  P2ترمینال 

ON )چ گرد( 

 

Off )راستگرد( 
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 RS-485 ارتباطتوقف ازطریق  اندازی وراه -4

 کار:انجاممراحل

 قرار دهید. drv=3پارامتر

 

 باشد. می RS-485ادامه مراحل همانند تنظیم فرکان  از طریق 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  ارتباطاز طریق RS-485 3 drv Drive group 
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 IG5پارامترهای پرکاربرد اینورتر 
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 فعال/غیر فعال بودن چپگرد یا راستگرد 

 تنظیم کنید.  0را برروی  F1جهت راستگرد و هم چ گرد چرخش داشته باشد پارامتر    بخواهید موتور هم در اگر-1

 

 تنظیم کنید.  1رابرابر   F1پارامتر چرخش داشته باشد فقط در جهت چ گرد  بخواهید موتور  اگر  -2

 

 تنظیم کنید.   2 رابرابر  F1  پارامتر فقط در جهت راستگرد چرخش داشته باشد  بخواهید موتور  اگر  -3

 

 برای کنترل فرکانس: low/Highمحدوده 

 تنظیم شود     F24=1برای استفاده از این محدوده لازم است پارامتر  

 گروه  شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

  F24 انتخا  محدوده فرکانسی  قرار دهید  1را برابر   F24مقدار 
F Group 

 
 F25 محدودیت فرکان  بالا  شودبیشتر نمی  فرکان  از این مقدار،

 F26 محدودیت فرکان  پایین  شودنمی کمتر  فرکان  از این مقدار،

 

 شده  های مشخصپرش از فرکانس

همجوار با آن  های  های مکانیکی دستگاه برخی از قسمت شود که زمان کار اینورتر و موتور،ها مشاهده می در برخی از پروژه 

آن    های طبیعی موتور وکنند که علت آن برابری برخی از فرکان  شروع به نوسان کرده و صداهای ناهنجاری را تولید می 

را شناسایی کرده و از روی آنها پرو کرد تا این اتفاق    هاتوان آن فرکان توسط این تابع می   باشد. های مکانیکی می قسمت

 نیفتد.

 دسترس خواهد بود  ورودی در   های آنالوگ با تغییر ولتاژ و جریانباشید این قابلیت تنها در ورودی توجه داشته  ✓

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F1 F Group 0 باشد طرف می دو جهت چرخش به هر

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F1 F Group 1 کندعمل می فقط در جهت چ گرد

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F1 F Group 2 کندعمل می جهت راستگرد فقط در
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 نحوه انجام کار: 

 قرار دهید.   H10=1پارامتر 

 

 پارامترهای زیر قرار دهید:های مدنظر برای پرو را در فرکان  

 

 باشد. در دسترس نمی  باشند،های پرو می که فرکان     H16-H11تنظیمات فرکان  کاری در محدوده   توجه: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H10 H Group 1 شودانتخا  فرکان  پرو فعال می  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اولین محدود کننده پایین فرکان  پرو
 
 

0.1-400 Hz 

H11  

 
H Group 

 H12 اولین محدود کننده بالا فرکان  پرو 

 H13 دومین محدود کننده پایین فرکان  پرو

 H14 دومین محدود کننده بالا فرکان  پرو

 H15 سومین محدود کننده پایین فرکان  پرو

 H16 سومین محدود کننده بالا فرکان  پرو
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 ACC/Dec Time  فرکانس مرجع برای

 اگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکان  ماکزیمم باشد: -1

 نزول براساس فرکان  ماکزیمم تغییر خواهند کرد.  دراین صورت زمان صعود و 

هرتز را   60ثانیه باشند، از صفر تا  10هرتز باشد و زمان افزایش و کاهش  60(  F21به عنوان مثال اگر فرکان  ماکزیمم)

هرتز،    60، یا اگر فرکان  ماکزیمم  باشد ثانیه می   10هرتز تا صفر هرتز نیز  60از    کاهش   زمان  کند و طی می   ثانیه   10در  

ثانیه طی    5هرتز را در    30ثانیه باشد پ  از استارت از صفر تا    10هرتز  و زمان افزایش     Command،  30فرکان   

 باشد. کند زیرا مرجع فرکانسی همان فرکان  ماکزیمم می می 

 م این کار: برای انجا

 قراردهید.  H70=0پارامتر

 

 باشد: Commandاگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکان  -2

نزول بر اساس این فرکان     را به عنوان مرجع انتخا  کرده و زمان صعود و   commandدر این حالت اینورتر فرکان   

 د و فرکان  ماکزیمم نقشی ندارد.د گرمی  تنظیم 

هرتز و فرکان  ماکزیمم    Command   ،30ثانیه،  فرکان     10(  ACC/DECبه عنوان مثال اگر زمان افزایش و کاهش) 

 دهد.هیچ اهمیتی به فرکان  ماکزیمم نمی  کند و ثانیه طی می   10هرتز را در  30هرتز باشد، از صفر تا  60

 برای انجام این کار: 

 قراردهید.    H70=1پارامتر

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H70 H Group 0 شود تنظیم می(   F21) بر اساس فرکان  ماکزیمم

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H70 H Group 1 شود تنظیم می  commandبر اساس فرکان   
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 ( ACC/DEC Time scale)   تنظیم خصوصیات زمان افزایش و کاهش سرعت

 توانیم تغییر دهیم: توسط این پارامتر دقت زمان افزایش و کاهش را می 

  

 . کنیمثانیه( از این پارامتر استفاده می  5.25  ثانیه، 4.5نیاز داریم )در مواقعی که به دقت خیلی بالایی 

 ( Multi-function)  تنظیم چندین زمان افزایش/کاهش به کمک ترمینال 

 کنیم. کاهش را تنظیم می   زمان افزایش/  P1 – P5های به کمک ترمینال 

 مراحل انجام کار:

 کنیم. را تنظیم می  ACC/DECابتدا  -1

 روی مقادیر زیر تنظیم کنید. را بر  I17-I21  پارامترهای -2

 

 (  I34-I47های کاهش را در پارامترهای فرد تنظیم کنید.)افزایش را در پارامترهای زوج و زمان  هایزمان -3

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 0.01با دقت 

H71 

 

H Group 1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 I17 ( P1گردد)ترمینال به صورت مستقیم یا راستگرد تنظیم می 

 
I/O 

 1 I18 ( P2گردد)ترمینال به صورت معکوس یا چ گرد تنظیم می 

Multi Accel/Decel – Lowترمینال(P3 ) 8 I19 

Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالP4 ) 9 I20 

Multi Accel/Decel – high )ترمینالP5 ) 10 I21 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  زمان افزایش اول  

0-

6000(S) 

I34  
I/O - - 

 I47 زمان کاهش هفتم 
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 را تنظیم کنید: با استفاده از جدول زیر زمان مورد نظر خود 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الگوی تنظیم زمان افزایش و کاهش سرعت 

 کاهش را تنظیم کرد:  توان الگوی افزایش/پارامترهای زیر می با استفاده از

 کنید. تنظیم   را بر روی صفر  F2برای استفاده از الگوی خطی پارامتر  -1

 

 الگوی اصلی در این حالت برای کاربردهایی با گشتاور ثابت است. ✓

 تنظیم کنید. 1را بر روی  F3برای استفاده از الگوی منحنی پارامتر -2

 

 گیرد.گیری و توقف موتور به صورت یکنواخت و به آرامی صورت می به کمک این الگو وضعیت شتا 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F2 F Group 0 شودبر روی الگوی خطی تنظیم می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F3 F Group 1 شودبر روی الگوی منحنی تنظیم می
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 (Stopتعیین نحوه توقف) 

 کم شدن شتاب تا توقف -1

  کند.سرعت موتور در زمان تنظیم شده شروع به کاهش می 

 قرار دهید.  F4=0پارامتر 

 

 

 

 

 

 

 

 برای توقف   DCاستفاده از ترمز   -2

آنکه   از  به توقف رسید ولتاژدر این روو بعد  نزدیک  پارامترها تنظیم   DC سرعت موتور تا  با فرکان  و زمانی که در 

که بار سنگینی به موتور وصل است   شود تا شفت موتور کاملا متوقف شود و برای زمانی کنیم به استاتور موتور تزریق می می 

 .مناسب است

به توقف کامل نیاز داریم و اگر به    مواقعکه در صنعت در بعضی از  است  به این خاطر DC علت استفاده از ترمز نکته:

که بار سنگینی به    خصوص زمانی بایستد  اشید پ  از قطع برق، الکتروموتور بلافاصله نمی حرکت الکتروموتور توجه کرده ب

 .کنیم درایو استفاده می  DC از ترمز در چنین مواقعی الکتروموتور وصل است  

 مراحل انجام کار:

 قراردهید. F4=1پارامتر: 1-2

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F4 F Group 0 توقف از طریق زمان کاهش سرعت تنظیم شده 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F4 F Group 1 شود فعال می DCتوقف با استفاده از ترمز 
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 تنظیم کنید.   F8نقطه شروع ترمز یا فرکان  شروع ترمز را در پارامتر :2-2

 

 . تنظیم کنید  F9:  مدت زمان قبل از ترمز را در پارامتر2-3

 

 تنظیم کنید.  F10:  مقدار ولتاژ ترمز را در پارامتر2-4

 

 .تنظیم کنید   F11را در پارامتر  DCمدت زمان تزریق جریان   :2-5

 

 ای از مراحل: خلاصه 

 

 چرخش آزاد به نسبت اینرسی حرکتی تا توقف  -3

مثل    چرخدآزادانه می موتور  شفت  شود ولتاژ و فرکان  خروجی قطع شده و که دستور توقف داده می   این حالت زمانی در  

 دارد.  بستگی به اینرسی بارتوقف موتور زمان  و  کنیمکه موتور را به صورت دستی خاموو می  زمانی

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F8 F Group (Hz)60-0.1 کنیم که در چه فرکانسی ترمز اعمال شوداین پارامتر تعیین میبا تنظیم 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F9 F Group (sec)60-0 اینکه ترمز بگیرد چه مدت صبر کند کنیم که  قبل از با تنظیم این پارامتر تعیین می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F10 F Group (%)200-0 کنیم که ترمز چقدر زور داشته باشد با تنظیم این پارامتر تعیین می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F11 F Group (sec)60-0 در زمان توقف موتور DCمدت زمان تزریق جریان 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  F4 1 شودفعال می DCتوقف با استفاده از ترمز 

 
 F Group 

 F8 60-0.1 شروع ترمز نقطه شروع ترمز یا فرکان  

 F9 60-0 ترمز مدت زمان قبل از

 F10 (%)200-0 مقدار ولتاژ ترمز  

 F11 60-0 زمان اعمال ترمز هنگام شروع حرکت
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 قراردهید.  F4=2پارامتر

 

 تغییرفرکانس حامل

 دانید اینورتر و موتورطور که می گذارد. همان تاثیر می   ر حین کار، این پارامتر روی صداهای ایجاد شده توسط اینورتر د 

ند که بیشتر به فرکان  حامل آن بستگی دارد که توسط پارامتر زیر  نکمتصل شده به آن در حین کار، صداهایی ایجاد می 

 تغییر دهید.   KHz 15-1بین  ایمحدوده توانید این فرکان  را مطابق نظر خود در می 

 تنظیم کنید. H39فرکان  حامل مورد نظر را در پارامتر

 

آن را با مقدار زیادی فعال کنید موجب کاهش صدای موتور ولی افزایش تلفات  H39اگر در حین تنظیم مقدار  توجه: 

 داشته باشید. را  کافی  دقت   مقدار  این گردد، پ  درتنظیممی  گرمایی، نویز و جریان نشتی اینورتر 

 انتخاب مدکاری دستگاه 

 .شود، تنظیم می اینورترو نوع بکارگیری   اینورتربرای انتخا  روو کنترل  H40 پارامتر

 : های کنترلیروش

 یا کنترل عددی   V/F: روش کنترلی  1

کند در شکل زیر  ولتاژ یا گشتاور مناسب را در خروجی ایجاد می   متناسب با فرکان ،   V/Fاین روو با استفاده از منحنی  

 کنید.را مشاهده می   V/Fمنحنی  ای ازنمونه 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F4 F Group 2 چرخش آزاد طریق  توقف از

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H39 F Group 15-1 تغییر فرکان  حامل 
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رود که کنترل  این روو برای زمانی که کنترل دقیق گشتاور مد نظر باشد، مناسب نیست و عموما در مواردی به کار می 

 هرتز مد نظر است. 10دقیق سرعت زیر فرکان  

 باشد. نمی  Auto tuneدر این روو نیازی به فعال کردن  

 نحوه انجام کار:

 تنظیم کنید.   F22فرکان  پایه را در پارامتر  : 1-1

 

 باشدمی )هرتز  400-30تغییرات فرکان  پایه ) محدوده  توجه: 

 تنظیم کنید.  F23فرکان  شروع را در پارامتر : 1-2

 گروه  پارامتر  توضیحات

 F23 F Group فرکان  شروع مقدار 

 

 قرار دهید.  H40=0: پارامتر  1-3

 

 باشد: دارای سه الگوی عملیاتی می  V/Fروش کنترلی 

 خطی   V/F  الگوی عملیات   -1

 قرار دهید.   F30=0پارامتر 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F22 F Group (Hz)400-30 تعیین فرکان  پایه  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H40 H Group 0 گردد تنظیم می  V/F روو کنترلیبروی  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F30 F Group 0 گردد تنظیم می خطی  V/F روو کنترلیبروی   
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)فرکان    F22 )فرکان  شروع ( تا     F23فرکان  به صورت خطی از  به    این الگو به این معنی است که نسبت ولتاژ  توجه: 

 باشد که برای گشتاور ثابت مناسب است.می ( پایه

 

 

 

 

 

 

 

 مربع   V/F  الگوی  -2

 قرار دهید.  F30=1پارامتر 

 

 . باشد ها و ... می ها، پمپها را نگه داشته و مناسب مصارفی مانند فن ولتاژها به ضربه  این الگو نسبتتوجه: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F30 F Group 1 گردد تنظیم می  مربع  V/F روو کنترلیبرروی   
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 کاربر V/Fالگوی  -3

 را تنظیم کند و موتور را متناسب با خواسته خود کنترل کند.  V/Fتواند بنا به نیاز خود نسبت  به کمک این الگو کاربر می 

 نحوه انجام کار:

 قرار دهید.   F30=2پارامتر 

 

 ولتاژهای مورد نظر خود را در پارامترهای زیر قرار دهید: 

 

 دهید: قرار  های مورد نظرخود را در پارامترهای زیرفرکان  

 

 ( Sensor Less)حلقه باز یا بدون سنسورروش کنترلی برداری  -2

از مولفه    کند.در این روو اینورتر از جریان خروجی موتور فیدبک گرفته و آن را به دو مولفه افقی و عمودی تجزیه می 

امی  اینورتر با توجه به مقادیر ن  کند.عمودی برای کنترل میدان دوار یا شار و از مولفه افقی برای کنترل گشتاور استفاده می

و طی محاسباتی جریان مورد نیاز برای موتور را محاسبه و با جریان خروجی   موتور که در پارامترهای مربوطه تنظیم کردیم

 .نماید پ  برای کنترل صحیح گشتاور، مقدار خطا را محاسبه و جریان خروجی را تصحیح می  ،کند موتور مقایسه می 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F30 F Group 2 گردد کاربر تنظیم می  V/F روو کنترلیبرروی  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اول کاربر)برحسب درصد(  ولتاژ
0-100 (V) 

F32  
F Group 

 

 

 F34 ولتاژ دوم کاربر) برحسب درصد(

 F36 ولتاژ سوم کاربر) برحسب درصد(

 F38 برحسب درصد(ولتاژ چهارم کاربر) 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اول کاربر فرکان 
0-400 (Hz) 

F31  
F Group 

 

 

 F33 دوم کاربرفرکان 

 F35 سوم کاربرفرکان 

 F37 چهارم کاربر فرکان 
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گیرد، به طور کلی این روو در کاربردهایی داشتن گشتاور خروجی انجام می تمامی مراحل مذکور با هدف ثابت نگه    نکته :

گیرد. از کاربردهای صنعتی این روو در کارخانه ریسندگی  خروجی ثابت باشد مورد استفاده قرار می  گشتاور   که نیاز به 

 همواره گشتاور کشش نخ ثابت بماند.  ، رغم تغییر شعاع قرقرهعلی  باید است که  

 مراحل انجام کار:

 ( H30-H37کنیم) : ایتدا پارامترهای مربوط به موتور را وارد می 2-1

 . قرار دهید   H40=3: پارامتر2-2

 

 را فعال کرده باشیم.  Auto tuneدر حالت حلقه باز یا بدون سنسور لازم است    توجه:

 ( Slip compensationروش کنترلی برداری جبران لغزش) -3

شود،  ( و سرعت سنکرون بیشتر میRPMدر موتورهای آسنکرون و در بارهای نامی بسیار سنگین فاصله بین سرعت نامی) 

 شود)شکل زیر( جبران می با این روو این لغزو و فاصله 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H40 H Group 3 گردد تنظیم می برداری بدون سنسور روو کنترلبرروی  
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 نحوه انجام کار: 

 ( H30-H37کنیم)تدا پارامترهای موتور را تنظیم می بدر این روو نیز ا

 قرار دهید.   H40=1پارامتر 

 

 اینورترمقاومت ترمزی 

به سیستمی   را  کوتاه کردید و با خطای اضافه ولتاژ اینورتر مواجه شدید، احتمالا باید اینورتر را رموتو اگر شما زمان توقف

گویند  تخلیه کند. به این سیستم، ترمز دینامیکی اینورتر یا ترمز مقاومتی اینورتر می  را  یاضاف انرژی  مجهز کنید که بتواند 

آید. بنابراین با اتصال مقاومت ترمز به اینورتر، ولتاژ  سیستم به شمار می از اجزای این که مقاومت ترمزی اینورتر هم یکی 

طای اضافه ولتاژ تولید نشود و اینورتر با شتا  لازم موتور  شود خ شده و موجب می  روی مقاومت ترمز تخلیه  اضافی اینورتر 

 .متوقف کند  ار

به این موارد اشاره کرد: نوار نقاله)کانوایر(، کالسکه جرثقیل، سانتریفیوژ،    توانبعنوان مثال برای کاربرد مقاومت ترمز درایو می 

 هایی که تغییر جهت سریع موتور مورد نیاز است.فن و کاربرد 

 مراحل انجام کار:

 قراردهید. H75=1پارامتر-1

 

 ( %EDتنظیم کنید.)  H76درصد مقاومت ترمزی را در پارامتر  - 2

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H40 H Group 1 گرددجبران لغزو تنظیم می روو کنترلروی  بر  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H75 H Group 1 شود مقاومت ترمزی فعال می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H76 H Group (%)30-0 مقاومت ترمزی   درصد
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 بندی مربوطه: سیم

 

 

 

 

 (انتخا  کنید %Edبا استفاده از جدول زیر مقاومت مناسب را با توجه درصد مقاومت ترمزی تنظیم شده) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 در هنگام راه اندازی DCاستفاده از ترمز 

 اندازی موتور داریم. در هنگام راه   DCدربعضی موارد نیاز به استفاده از ترمز  

 استفاده کنیم.  DCاندازی آسانسور برای عدم سقوط آسانسور در لحظه شروع باید از ترمز برای مثال در هنگام راه  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 F12 F Group (%)200-0 اندازی تزریقی در هنگام راه  DCولتاژ

 F13 (s)60-0 مدت زمان تزریق ولتاژ 
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3-wire 

به عنوان یک شستی    P2و  P1  این تفاوت که   باشد باهای فرمان می توقف ازطریق ترمینال   اندازی و این پارامتر همان راه 

 .چرخد می  نظر فرکان  مورد در زدن شستی موتور در جهت مشخص شده   ر هر با کنند. باعمل می 

 مراحل انجام کار: 

 قراردهید. I24=17پارامتر-1

 

 تنظیم کنید.  I17را در پارامتر  P1ترمینال  -2

 

 کنید.تنظیم  I18را درپارامتر P2ترمینال -3

 

 ی ازمراحل: اخلاصه 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  I24 17 شودفعال میWire-3 قابلیت 
I/O   ترمینالP1 0 جهت چرخش راست گرد I17 

 I18 1 جهت چرخش چپ گرد P2ترمینال  

 

 .باشد  drv=1توجه داشته باشید که در این پارامتر   ✓

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 17 I24 I/O (P8)ترمینالشودفعال میWire-3 قابلیت 

 گروه  پارامتر شماره   مقدار  توضیحات

 I17 I/O 0 شود جهت چرخش راست گرد تعریف میP1ترمینال 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I18 I/O 1 شود جهت چرخش چپ گرد تعریف می P2ترمینال 
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 Jogفرکانس 

ها برای انجام تست اولیه  زمانی که شما در پروژه   .شوداستفاده می  سخت افزاری اینورتر تست بیشتر برای Jog فرکان  از

 .کنید استفاده می   Jog  ردن اینورتر خود دارید از فرکان ک  تستنیاز به یکبار 

را در سرعت مشخص )عموما سرعت خیلی پایین( دارید و با   کنترل حرکت موتور در ورودی اینورتر،  تنها با یک کلید  شما

کنترل موتور را در  توانیم به صورت دستی می   Jog  ما به کمک فرکان   .گرددبه حالت قبلی برمی برداشتن کلید، موتور  

 اختیار خود قرار دهیم. 

 کار: مراحل انجام 

 تنظیم کنید. F20را در پارامتر  Jogفرکان   -1

 .تنظیم کنید  I21را درپارامتر Jog عملیات فرمان -2

 

 

 

 

 

 

 

 .تنظیم کنید  را  Jog بودن فرکان   چ گرد یا راستگرد  توسط پارامترهای زیر-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 26 I23 I/O (P7شود)ترمینالفعال می راستگرد Jogفرمان عملیات 

 27 I24 (P8شود)ترمینالفعال می گردچ  Jogفرمان عملیات 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Jog 0-400(Hz) F20 F groupفرکان  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 4 I21 I/O (P5شود)ترمینالفعال می Jogفرمان عملیات 
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 فرکانس تثبیت 

 ای متوقف شده س  لحظه   یک فرکان  مشخص  که نیاز داشته باشیم موتور در   کنیماستفاده می   این پارامتر زمانی   از

 .شروع به حرکت کند 

 مراحل انجام کار: 

 کنید. تنظیم  H7فرکان  تثبیت را در پارامتر -1

 

 کنید. تنظیم   H8را درپارامتر    زمان تثبیت-2

 

  شروع به حرکت  لحظه صفر   از موتور  اید،کرده ثانیه تنظیم   3را برابر  H8پارامتر  و  20  را برابر  H7: فرض کنید پارامتر مثال

ماند س   شروع به حرکت کرده و تا فرکان  می   ثانیه ثابت  3 رسد به مدتهرتز می  20زمانیکه به فرکان     کند،می 

 یابد.تنظیم شده افزایش می 

 کاربرد دارد.  ACCفرکان  تثبیت فقط در    توجه:

 ( Torque Boostافزایش دستی گشتاور )

اولیه بالایی داشته باشد. این ویژگی باید  گشتاور ،مکانیکی بر روی موتورشود که بار  زمانی انجام می ر  وافزایش دستی گشتا

های پایین جلوگیری شود. وقتی تنظیمات بیش  سرعت  بیش از اندازه موتور در شار با احتیاط مورد استفاده قرار گیرد تا از

را به اندازه   گشتاور  میزان تقویت   توجه داشته باشید که.  شود که موتور بیش از اندازه گرم شوداز حد بالا باشد، باعث می 

  .کافی انتخا  نمایید 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H7 H Group (Hz)400-0.1 )فرکان  لحظه متوقف شدن( فرکان  تثبیت

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H8 H Group (S)10-0 مدت زمان تثبیت 
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 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  F27=0پارامتر  -1

 

 تنظیم کنید.)برحسب درصد(   F28پارامتر( را در Forwardمقدار افزایش گشتاور در حالت مسقیم) -2

 

 تنظیم کنید.)برحسب درصد(   F29( را در پارامترREVERSEمقدار افزایش گشتاور در حالت معکوس)-3

 

 ای ازمراحل: خلاصه 

 

 ( Auto Torque Boostگشتاور ) یکافزایش اتومات

 کند.متناظر خروجی محاسبه می  گشتاور را با استفاده از پارامترها و ولتاژ اینورتر به طور خودکار مقدار افزایش

 مراحل انجام کار:

 از صحیح بودن پارامترهای زیر مطمئن شوید:   تدا قبل از انجام این عمل باید با

 (H34)باری موتور جریان بی 

 ( H42مقاومت استاتور) 

 پارامترهای فوق مقادیر زیر را تنظیم کنید: پ  از اطمینان از 

1 -Auto tuning    را در پارامترH41  .غیرفعال کنید 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F27 F Group 0 فعال نمودن افزایش دستی گشتاور 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F28 F Group % 15-0 افزایش دستی گشتاور مستقیم)راست گرد(

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F29 F Group % 15-0 افزایش دستی گشتاور معکوس)چپ گرد(

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  F27 0 فعال نمودن افزایش دستی گشتاور 
F Group )15-0 افزایش دستی گشتاور مستقیم)راست گرد(%)  

 

F28 

 F29 افزایش دستی گشتاور معکوس)چپ گرد(
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 قرار دهید. F27=1پارامتر  -2

 خروجی  تنظیم ولتاژ

  ولتاژ   از   کمتر   کاری آنها  که سطح ولتاژ مناسب موتورهایی است  باشد و خروجی اینورتر می   این پارامتر برای تنظیم ولتاژ 

 باشد. می   ورودی

توانید ولتاژ  با استفاده از پارامتر زیر می   ولت است. 380موتور شما  ولتاژ   ولت و    420ای ولتاژ پیک  برای مثال در منطقه  

 خروجی درایو را کم کنید.

 نحوه تنظیم: 

 تنظیم کنید.  F39پارامتر در  را  نظر مورد از ولتاژ  درصدی

 سازی انرژیعملیات ذخیره

اندازی به ولتاژ نامی خود  هنگام راه  به این صورت که موتور در  را کاهش دهیم،  درصد ولتاژ  30  توانیم تااین کار می  با

دهد. درصورت  را تشخیص می   بارمکانیکی بر روی موتوروجود یا عدم وجود  استفاده از فیدبک جریان،    اینورتر با  رسد،می 

دهد و همین امر سبب کاهش مصرف برق و ذخیره  درصد کاهش می   30اینورتر ولتاژ را تا    موتور،   عدم وجود بار بر روی

 شود.می   انرژی

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Auto tune 0 H41 H Groupغیرفعال نمودن 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F27 F Group 1 فعال نمودن افزایش اتومات گشتاور 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F39 F Group (%)110-40 درصدی از ولتاژ ورودی

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 F40 F Group (%)30-0 مقدار کاهش ولتاژ به صورت درصد
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 خروجی آنالوگ 

توان پارامترهای مختلفی هم ون فرکان  خروجی،  ، حالت آنالوگ است. در این حالت می اینورترها حالت عملکردی دیگر

 .جریان یا توان را از ترمینال آنالوگ خروجی دریافت کرد

های  لمینا توان از ترراحتی می دارید که باید مقادیری مثل فرکان  و جریان موتور را بخواند، به   PLC مثلا وقتی یک

گیری  اندازه  تجهیزات ارسال شود و دیگر نیاز به  PLC را برقرار کرد تا اطلاعات مورد نظر به PLC اتصال به ، آنالوگ درایو

توان  باشد. مثلا، می کاربرد دیگر خروجی آنالوگ کارکرد تقسیم بار یا گشتاور بین چندین درایو موازی می   .نباشد مجزا  

های  آنالوگ روی یک درایو را روی گشتاور موتور تنظیم کرد و این سیگنال را به عنوان نقطه مرجع گشتاور به درایو  خروجی

 .و بار بین موتورها تقسیم خواهد شد  کنند عمل می دیگر در مجموعه داد. بدین شکل همه درایوها با یک گشتاور یکسان 

  شودانتخا  و تنظیم می  AMسطح آن توسط ترمینال  خروجی آنالوگ و

 شود:با توجه به مقادیر زیر انتخا  می   I50خروجی آنالوگ توسط پارامتر 

 

خروجی  مقدار  از  ورودی  اگر  برای  خصوصیات  کنید،می  استفاده ی  گیراندازهتجهیزات    آنالوگ  با  مطابق  مقدار  این 

 کند:های مختلف تغییر می گیری اندازه

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 شود فرکان  خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخا  می

I50 

 

 

I/O  1 شود انتخا  میجریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ 

 2 شودولتاژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخا  می

 3 شوداینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انتخا  می DCارتباط   ولتاژ     

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I51 I/O (%)200-10 مقدار تغییر برحسب درصد 
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 (3AC)رله ( وMOترمینال خروجی) 

های مختلف  یا رله را در زمان   MOترمینال خروجی ترانزیستوری   توانید و جدول زیر می   I54،  I55با استفاده از پارامتر   

 .فعال کنید 

قرار   زیر یر جدول برابر مقاد استفاده کنید و  I55از پارامتر  MOانتخا  ترمینال  جهت و  I54رله از پارامتر   انتخا  جهت

 دهید.

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

FDT-1 0  
 
 
 

 

I54 
 ترمینال خروجی( )انتخا   

 

 
I55 

 )انتخا  رله( 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

I/0 

FDT-2 1 

FDT-3 2 

FDT-4 3 

FDT-5 4 

 5 اضافه بار 

 6 اضافه بار اینورتر

 7 متوقف کردن موتور 

 8 حالت اضافه ولتاژ 

کم  حالت ولتاژ  9 

 10 افزایش دمای اینورتر

 11 بین رفتن دستور  از

کارکرد موتور درحین   12 

 13 درحین توقف موتور 

ثابت موتور درحین کارکرد  14 

 15 درحین جستجوی سرعت

 16 زمان انتظار برای کارکرد سیگنال ورودی

)خروجی خطا( انتخا  رله  17 

کنندهآلارم فن خنک  18 

کنترل ترمز سیگنال  19 
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FDT 

 هایی عمل کنند.کنیم که رله و خروجی ترانزیستوری در چه فرکان  ها تعیین می  FDTبه کمک 

FDT-1 

رله و خروجی    اید.هرتز قرارداده   10را    ( I53هرتز تنظیم کرده و پهنای باند فرکانسی )   20: فرض کنید فرکان  را در  مثال

برابر عدد   را  کرده   (FDT-1)0ترانزیستوری  راه تنظیم  از  به اید. پ   فرکان   وقتی  موتور  کمتر)پهنای   هرتز   5  اندازی 

 ، رله و خروجی ترانزیستوری عمل خواهندکرد. 15یعنی فرکان   ( از فرکان  تنظیم شده رسید 2فرکانسی تقسیم بر

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequencyرا تنظیم کنید)  فرکان  مورد نظر خود -1

 تنظیم کنید.  I53پارامتر پهنای باند فرکان  قطع را در -2

 

 تنظیم کنید.  I55توجه به جدول قبل در پارامتر   نحوه عملکرد رله را با -3

 

 تنظیم کنید I54(را درپارامتر MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری ) -4

. 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I53 I/O (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I55 I/O 0 کند عمل می  FDT-1رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I54 I/O 0 کند عمل می  FDT-1خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 
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FDT-2 

این است که فرکان  دستور و فرکان  نمایان شدن رله و خروجی ترانزیستوری باید برابر هم   FDT-2شرط فعال شدن 

 ( Command frequency=Detected frequency) باشند 

  ( Command frequency: تفاوت این پارامتر با پارامتر قبلی در این است که در مورد قبلی با افزایش فرکان  )نکته

با توجه به این    FDT-2کرد ولی در  تعریف شده تغییر می   ترانزیستوری با توجه به پهنای باند نقطه عملکرد رله و خروجی  

خروجی  شدن  نمایان  فرکان   و  دستور  فرکان   خروجی  که  و  رله  دستور  فرکان   افزایش  با  باشند  هم  برابر  باید  ها 

 ترانزیستوری عمل نخواهند کرد. 

و فرکان  نمایان شدن رله و خروجی ترانزیستوری    ( Command frequencyفرض کنید فرکان  مورد نظر ) مثال:

(I52 )پارامتر  اید.تنظیم کرده هرتز   30  را برابرI54  و پارامترI55   1را برابر (FDT-2 قرار داده ).پارامتر ایدI53   پهنای(

  25)   (I52)  هافرکان  نمایان شدن خروجی اید در نصف پهنای باند کمتر از  تنظیم نموده   هرتز  10باند فرکانسی( رانیز در  

کرد. خواهند  عمل  ترانزیستوری  خروجی  و  فرکان     هرتز(رله  تغییر  صورت  در  قبل  حالت  خلاف  بر  حالت  این  در 

 رله و خروجی ترانزیستوری عمل نخواهند کرد.  (Commandاندازی)راه

 

 مراحل انجام کار:

 ( command frequency)  را تنظیم کنید   فرکان  مورد نظر خود -1

 تنظیم کنید.  I53پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.  I55توجه به جدول قبل در پارامتر   نحوه عملکرد رله را با -3

 

 

 تنظیم کنید. I54 را درپارامتر  (MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری ) -4

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I53 I/O (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I55 I/O 1 کند عمل می  FDT-2رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I54 I/O 1 کند عمل می  FDT-2خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 
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 تنظیم کنید.  I52را در پارامتر  ترانزیستوری و یا رله عمل خواهند کرد آن خروجی   فرکانسی که بعد از -5

 

 

FDT-3 

در نصف این مقدار قبل و بعد فرکان     ( I53)  ترانزیستوری و رله با توجه به پهنای باند تنظیم شده در این شرایط خروجی   

و فرکان  نمایان  هرتز  10( برابر I53) به این صورت که اگر پهنای باند  عمل خواهند کرد.  (I52) هانمایان شدن خروجی 

فرکان     در   و   کردهعمل  هرتز   25در فرکان     ( ACC)   سرعتافزایش  به هنگام    باشد،  هرتز   30( برابر  I52)  شدن خروجی

هرتز قطع خواهند  25در   هرتز عمل کرده و  35( در فرکان   DECکاهش سرعت) در زمان   و  خواهند شد  هرتز قطع  35

 شد. 

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequency)  فرکان  مورد نظر خودرا تنظیم کنید  -1

 تنظیم کنید.  I53در پارامتر پهنای باند فرکان  قطع را -2

 

 تنظیم کنید.  I55توجه به جدول قبل در پارامتر   نحوه عملکرد رله را با -3

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

عمل خواهند کرد  توجه به پهنای باند رله قبل از این فرکان  و با  یا خروجی ترانزیستوری و  0-400(Hz) I52 I/O 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I53 I/O (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I55 I/O 2 کند عمل می  FDT-3رله با توجه به شرایط 
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 تنظیم کنید. I54پارامتر  (را درMOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری ) -4

 

 تنظیم کنید. I52قطع خواهند شد را در پارامتر  و  آن خروجی ترانزیستوری و یا رله وصل  فرکانسی که بعد و قبل از  -5

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-4 

(  I52)  ها( در فرکان  نمایان شدن خروجیACC) افزایش سرعترله به هنگام    در این شرایط خروجی ترانزیستوری و  

( قطع  I52( در نصف پهنای باند فرکانسی کمتر از فرکان  ) DEC)   زمان کاهش  در  و وصل شده و عمل خواهند کرد

باشد، رله و خروجی ترانزیستوری  هرتز    10  پهنای باند برابر   و   باشد هرتز    30( برابر  I52خواهند شد. به عنوان مثال اگر )

هرتز    25( در فرکان   DEC)سرعت    زمان کاهش  در  عمل کرده وهرتز    30( در فرکان   ACC) افزایش سرعتبه هنگام  

 قطع خواهند شد.

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequencyفرکان  مورد نظر خودرا تنظیم کنید)  -1

 تنظیم کنید. I53پارامترپهنای باند فرکان  قطع را در -2

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I54 I/O 2 کند عمل می FDT-3خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات
عمل خواهند کرد    توجه به پهنای باند  بعد از این فرکان  و با  رله قبل و  یا  خروجی ترانزیستوری و  0-400 Hz I52 I/O 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I53 I/O (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع
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 تنظیم کنید.  I55توجه به جدول قبل در پارامتر  نحوه عملکرد رله را با -3

 

 تنظیم کنید.  I54را درپارامتر  (MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری ) -4

 

 تنظیم کنید.  I52که درآن خروجی ترانزیستوری و یا رله وصل و قطع خواهند شد را در پارامتر فرکانسی   -5

 

 

 

 

 

 

 

FDT-5 

این فرکان    از  باشند.( وصل می I52کرده و تا رسیدن به فرکان  )ها عملاندازی موتور خروجی شرایط به محض راه دراین  

کمتر از فرکان  نمایان   (I53) در نصف پهنای باند  (DEC) سرعت  در زمان کاهش  و  شوند،ها قطع می خروجی   به بعد 

هرتز    10(  I53) هرتز و پهنای باند   30برابر (I52مثال اگر فرکان  )( دوباره وصل خواهند شد. برای  I52) هاشدن خروجی

قطع شده و در    رله   بعد از آن وجی ترانزیستوری عمل خواهند کرد,  هرتز رله و خر   30اندازی تا فرکان   باشد، از لحظه راه 

 هرتز عمل خواهند کرد.  25به محض رسیدن به فرکان    سرعت زمان کاهش

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequencyفرکان  مورد نظر خودرا تنظیم کنید) -1

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I55 I/O 3 کند عمل می  FDT-4رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I54 I/O 3 کند عمل می FDT-3خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

عمل خواهند کرد   توجه به پهنای باند رله در این فرکان  و با یا خروجی ترانزیستوری و  0-400 Hz I52 I/O 
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 تنظیم کنید.  I53پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 تنظیم کنید.  I55نحوه عملکرد رله را باتوجه به جدول قبل در پارامتر  -3

 

 تنظیم کنید. I54 پارامتر  (را درMOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری ) -4

 

 تنظیم کنید.  I52قطع و وصل خواهند شد را در پارامتر  که درآن خروجی ترانزیستوری و یا رلهفرکانسی -5

 

 

 

 

 

 

 

 وجود ندارد.   I55و I54 لزومی به مقداردهی برابر برای پارامتر های توجه: 

در این صورت خروجی   قرار دهیم.  12را برابر  I55پارامتر  و  FDT-1را برابر  I54توانیم پارامتر برای مثال می 

 رله در حین کارکرد موتور عمل خواهد کرد.  و  FDT-1ترانزیستوری در شرایط تعیین شده 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I53 I/O (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I55 I/O 4 کند عمل می FDT-5رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I54 I/O 4 کند عمل می  FDT-5خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0 I52 I/O(Hz)400-  عمل خواهند کرد پهنای باندتوجه به  رله در این فرکان  و با یا خروجی ترانزیستوری و
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 تفاوت خروجی ترانزیستور با رله

آم ر( بدهد در حالیکه خروجی    2های بالاتری )تواند جریانای می دهی است. خروجی رله در میزان جریانآنها  عمده تفاوت  

در ولتاژ کاری است.   خروجی   تفاوت بعدی این دو   .تواند باشد آم ر میمیلی   500او حداکثر  ترانزیستوری جریان خروجی 

ولت( کار کند. در حالیکه    250تا    5)بازه    AC ولت(، و هم نین  30تا    5)بازه    DC تواند در ولتاژای می خروجی رله 

 است.   نگ مزیت عمده ترانزیستوری سرعت بالای سوئی ی  .است  ولت(   28.8تا    20.4)بازه   DC خروجی ترانزیستوری فقط 

 .کیلوهرتز است 100 تا کیلوهرتز   20که در خروجی ترانزیستوری هرتز است در حالی  1ای در خروجی رله   فرکان 

توضیحات مشخص این   باید   کاربردهایی  چه  در  و  کنیممی   استفاده   ایرله   خروجی  از  کاربردهایی  چه  شود که درمی  با 

 .استفاده کرد  ترانزیستوری خروجی از

 I/Oنمایش وضعیت 

 نمایش وضعیت ترمینال ورودی   -1

 شود.نمایش داده می  I25وضعیت جاری ترمینال ورودی در پارامتر 

 

 

 

 

 

 روشن و بقیه خاموو هستند.   P1,P3,P4درشکل فوق 

 نمایش وضعیت ترمینال خروجی  -

 شود.نمایش داده می  I26وضعیت جاری ترمینال خروجی در پارامتر 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I25 I/O - ( ON/Offنمایش وضعیت ترمینال ورودی ) 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 I26 I/O - ( ON/Offنمایش وضعیت ترمینال خروجی ) 

 



 AIG5ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه
 

70 
 

 

 

 

 

 PIDکنترلر

ها و دهد. این سیستم کنترلی در خیلی از کارخانه های ما را کاهش می باشد که خطایک سیستم کنترلی می  PID کنترلر

های کنترلی که در حال حاضر در جهان ها کاربرد دارد. همه سیستم برای کنترل فشار، دما، سطح و بسیاری از فرایند   صنایع

تر  اند. برای واضحبه عنوان پایه و اساس استفاده کرده   PIDر  د از همین سیستم کنترلنشوبرای کاهش خطا استفاده می

های قدیم که این سیستم کنترلی موجود نبود  کنیم. در کارخانه شدن اینکه این سیستم کنترلی چیست مثالی را ذکر می 

رل دستی و سیستم  های کنتکردند. به مثال زیر دقت کنید تا تفاوت سیستمها استفاده می ها برای انجام کنترل از انسان 

 کنترل اتوماتیک را بهتر متوجه شوید. 

 سیتم کنترل دستی: 

های با درجه حرارت متفاوت استفاده  فرض کنید در یک کارخانه سیمان برای پختن مواد اولیه سیمان در کوره از شعله 

شد. نحوه کنترل به این صورت بود که یک نفر به صورت مداوم  کردند و این درجه حرارت باید توسط یک فرد کنترل میمی 

کرد. به عنوان  ده از آن گاز ورودی به کوره را به صورت دستی کم و زیاد می خواند و با استفادرجه حرارت بالای کوره را می

توان به عنوان یک  شود را می ها برای گرم کردن خانه استفاده می هایی که در بسیاری از خانه مثالی دیگر همین شوفاژ 

شود که نیاز به کنترل دمای  می ها از یک مبدل حرارتی استفاده در نظر گرفت. در موتورخانه شوفاژ   PIDسیستم کنترلی  

نباشد یک نفر باید به صورت مداوم گیج بالای مبدل را بخواند و دمای آ  را    PIDآن است. در صورتی که سیستم کنترلر  

آید را اصلاح کند. این سیستم کنترلی که توسط  هایی که بوجود می کنترل کند تا آ  بسیار دان یا بسیار سرد نشود و خطا 

ها را کاهش دهد  شد خودو بسیار خطا داشت و نیاز به این بود که یک سیستم کنترلی اتوماتیک که خطا م می انسان انجا

 و از خطرات جانی هم جلوگیری کند طراحی شود، چون دما بالا بود و هر لحظه در معرض این دما بودن خطرناک بود. 
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اپراتور شیر گاز را کم کم    باشد کند و در صورتی که دمای آ  زیاد بالا  ر شکل بالا اپراتور به گیج بالای آ  دقت می د

کند تا دمای  بندد تا دمای آ  پایین بیاید و در صورتی که دمای آ  زیاد کاهش یابد اپراتور شیر گاز را کم کم باز می می 

کند و به صورت دستی شیر گاز را کم و    بررسی دمای آ  را   بصورت مداومر باید و به همین ترتیب یک نف افزایش یابد آ  

 زیاد کند؛ که کاری بسیار طاقت فرسا و سخت است. 

 ( feedbackفیدبک)

 انتهای فرایند نامند. یعنی نتیجه  شود فیدبک میخواند و میزان خطا را متوجه می دما را می  ،پراتور از روی گیجاهمین که  

باشد که همان دمای گیج می   انتهای فرایند شود تا دستور مناسب انجام شود. در اینجا نتیجه  اطلاع داده می  فرایند به ابتدای  

های دیگری همانند باید کم کند یا زیاد کند؟ فیدبک را با نام   شود تا متوجه شود که شیر گاز رابه اپراتور اطلاع داده می 

 .کنید های درسی پیدا می بازخورد یا پسخورد هم در کتا 

 سیستم کنترل اتوماتیک:

های  تمامی کار  PIDدر سیستم کنترل اتوماتیک دیگر نیازی به اپراتور نیست. در این روو با استفاده از یک سیستم کنترلر  

دهند و نه خطای انسانی دارد و نه مسایل جانی و مالی  ها انجام می ها و کنترلر ا به صورت کاملا دقیق سنسور یک اپراتور ر

 ! …و

 کند؟ چگونه کار می  PIDلی کنتر سیستم این حال

دهنده دمای گیج، دمای خوانده شده مربوط به آ  دان  نحوه عملکرد به این صورت است که ابتدا ترنسمیتر یا همان انتقال 

باتوجه    PIDشود( و کنترلر  )البته جدیدا به صورت وایرل  هم انجام می   د کنمنتقل می   PIDها به کنترلر  را از طریق سیم

یر؟ چون ما  هم خوانی دارد یا خکند که مقایسه می به عددی که از بالای کوره خوانده شده با عددی که قبلا تنظیم شده، 

کننده دو عدد را مقاسیه خواهد کرد! کنترلر  خواهیم. حالا کنترل درجه می   ۵۰گفتیم که ما مثلا دمای    PIDقبلا به کنترلر  

دهد که شیر گاز کم شود یا زیاد شود تا  عدد را متوجه شد سریع به شیر کنترلی دستور می   بعد از اینکه اختلاف این دو

کند تا شعله کم و زیاد شده و دمای آ  بالای کوره  شیرکنترلی سریع شیر گاز را کم و زیاد می دمای مورد نظر تنظیم شود.  

 تنظیم گردد. 
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کنید که با استفاده  در شکل به وضوح استفاده از یک سیستم کنترلی شرح داده شده است. یک شیر کنترلی هم مشاهده می 

 کند.ن قرار دارد به صورت اتوماتیک گاز را کم و زیاد می آعدد فنری که در بالای  ۴از فشار هوا و  

 تی از قبیل: یعنی کنترل هوشمندانه یک پارامتر از یک فرآیند صنعPID کنترلر

کنترل دمای  ، هوای یک سیستم دمنده یکنترل فلو ،  کنترل دبی آ  در یک خط لوله،  کنترل فشار آ  در یک خط لوله 

 نامید. PIDتوان یک سیستم کنترلرهایی از این قبیل را می ها و مثال همه این مثال . یک سالن

ساختمانی چند طبقه را در نظر بگیرید در طبقات پایین این ساختمان فشار آ  تقریبا در تمام ساعات روز خو  بوده و  

بالاتر در ساعات مختلف روز و بسته به مصرف ساکنین   بابت فشار آ  نخواهند داشت ولی طبقات  از  ساکنین مشکلی 

ها از یک پمپ در مسیر لوله رفت  این مشکل اکثر ساختمان  . برای رفعداشتساختمان از بابت فشار آ  مشکل خواهند  

 کنند و این پمپ توسط یک سیستم تشخیص فشار بصورت ذیل کار میکند: آ  به واحدها استفاده می 

دهد و موتور به سرعت شروع  هر موقع فشار آ  از یک حد معینی افت کند سنسور فشار به موتور فرمان روشن شدن می 

کشی  گردد که این موضوع نه تنها به سیستم لوله ها می و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک ضربه در لوله کند )  به کار می 

گردد.  گردد ( و به محض رسیدن فشار به مقدار دلخواه موتور دوباره خاموو میزند بلکه باعث خرابی پمپ نیز می صدمه می 

عمر مفید موتور و    کاهش طول رفتن هزینه برق شده بلکه باعث    های مداوم پمپ نه تنها باعث بالاروشن و خاموو شدن 

مداوم کم  بصورت گردد و فشار آ  خروجی از شیر آ   ها تثبیت نمی گردد و در ضمن هیچ وقت فشار داخل لوله پمپ می

ر این  کنترل شود. د  PIDلذا برای برطرف کردن این موضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر بصورت    گردد. و زیاد می 

زیر   نحوه کار بصورت  بلوک دیاگرام  نمود.  استفاده  بایستی  لوله  از یک سنسور تشخیص فشار آ  در مسیر خط  حالت 

   میباشد:
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تواند  ( که اپراتور می SVشود محلی جهت تنظیم فشار دلخواه در سیستم خواهد بود ) همانطور که در شکل بالا دیده می 

فشار دلخواه آ  مصرفی را از آن محل تنظیم نماید اینورتر مقدار فشار خط را از طریق سنسور نصب شده در خروجی پمپ 

(  SV( کمتر از مقدار فشار تنظیم شده )PVکند اگر فشار خط )سه می ( تنظیم شده مقایSV( و با مقدار )PVخوانده )

  مقدار مطلو  تنظیم شده برسد و به محض رسیدن فشار به    مقداردهد تا فشار به  باشد دور موتور را به آرامی افزایش می 

ها ( فشار خط بالاتر  نده دارد و اگر به هر دلیلی ) مثلا به دلیل بسته شدن شیر مصرف کنتنظیم شده دور را ثابت نگه می 

ابد تا جایی که دیگر نیازی به کارکرد پمپ نباشد که در  یدور موتور توسط اینورتر کاهش می بشود  از مقدار تنظیم شده  

 گردد. گردد و به محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار میاینصورت پمپ کلا خاموو می

 : IG5Aتوسط اینورترهای  PIDکنترلر

 انجام کار:مراحل 

 قراردهید. H49=1پارامتر -1

 

 تنظیم کنید.  H50پارامتر  ز استفاده ا نوع فیدبک خروجی را با  -2

 

 کنید.تنظیم  H54در پارامتر    نوع کنترل را -3

 

 کنید.تنظیم H56وH55کننده را در پارامترهای  محدوده خروجی کنترل  -4

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H49 H Group 1 شود فعال می  PIDکنترل 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H50 H Group 0 شود)خروجی جریانی( تنظیم می (mA)20-0برروی 

 1 شود)خروجی ولتاژی(تنظیم می (V)10-0برروی 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Normal PID control 0 H54 H Group 

Process PID control 1 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H55 H Group (Hz)400-0.1 کننده بالا فرکان  محدود

 H56 محدودکننده پاین فرکان  
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 تنظیم کنید.  H57( رادرپارامتر  setpointمرجع کنترل کننده )  -5

 

 کنید.تنظیم H58مقیاس اندازه گیری فیدبک رادر پارامتر -6

 

 تنظیم کنید. را آنها طریق پارامترهای زیر  از  P,I,Dدرصورت استفاده از -7

 

 آید.ای متفاوت بوده و به صورت آزمون و خطا بدست می مقادیر فوق در هر پروژه توجه:  

 تنظیم کنید.  refمقدار مرجع را در پارامتر   -8

 

 باشد. قابل مشاهده می  Fbkمقدار فیدبک در پارامتر -9

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 گردد تنظیم می 1پد طریق کی از

 

H57 

 

 

H Group 

  

 1 گردد تنظیم می 2پد طریق کی از

 2 گردد ولت تنظیم می 0-10ازطریق ورودی 

 3 گردد تنظیم می م رمیلی آ 0-20ازطریق ورودی 

 4 گردد تنظیم میRS-485ازطریق ورودی 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 H58 H Group 0 برحسب هرتز 

 1 برحسب درصد 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  H51 (%)999-0 گردد تنظیم می Pضریب 
H Group  ضریبI   32-0.1 گرددمیتنظیم(S) H52 

 H53 (S)30-0 گردد تنظیم می Dضریب 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 rEF Drive Group - گردد)درصد یا فرکان ( تنظیم می Setpointمقدار 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Fbk Drive Group - )درصد یا فرکان (  شودمقدار سنسور نمایش داده می 
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  کنترلراصول عملکرد  

بخشد در این حالت ما خطای ماندگار خواهیم داشت شده و عملکرد سیستم را بهبود می وارد عمل   P کنندهابتدا کنترل 

وارد عمل شده و خطای   I کنندهس   کنترل  رسد ولی به صفر نخواهد رسید.به حداقل می  P کنندهولی توسط کنترل 

به سیستم اضافه   UNDERSHOOT , OVERSHOOT کند ولی در این حالت تعداد زیادیماندگار را صفر می 

کند این نوسانات ناخواسته راحذف می   وارد عمل شده و D کنندهباشد. به همین دلیل کنترل خواهد گردید که نامناسب می

 . شودتر می و پاسخ سیستم سریع 

نصب  کنیم که یک پمپ آ  در یک ساختمان چند طبقه جهت تامین فشار خط لوله آ  مصرفی ساکنین  مثال: فرض می  

خواهیم فشار آ  مصرفی را توسط کنترل دور پمپ به نحوی کنترل نماییم که همیشه فشار آ  در لوله  شده است و می 

 ثابت باقی بماند و ساکنین طبقات بالاتر احساس افت فشار ننمایند.

ده شده و به اینورتر  بار خوان  10تا    0آم ر و  میلی   20تا    4فشار خط لوله آ  مصرفی توسط یک ترانسمیتر فشار دوسیمه  

 .وصل گردد 

برحسب درصد    1را برابر    H58  کنیم.تنظیم می   ( V 10-0)  2را برابر   H57 و (mA 20-0)0را برابر    H50برای این کار  

در گروه اصلی رفته و  ref ثابت بماند، برای این به پارامتر    Bar 5دهیم مرجع مورد نظر ما این است که فشار در  قرار می 

 کنیم.تنظیم می  50برابر   H57استفاده از روو انتخا  شده در پارامتر   ن را باآ مقدار 

 (refمرجع) مقدار  پارامتر 

 
 

rEF 
 

0Bar=0mA=%0 

0Bar=4mA=%20 

 

 (4mA)مقدار خروجی سنسور 

 ( 0Barدر حداقل فشار)

10Bar=20mA=%100 

5Bar=10mA=%50 
 (10mA)مقدار خروجی سنسور 

 ( 5Barدر حداقل فشار)

 

میلی آم ر)خروجی   10باید تغیرداده تا در   را درشرایطی که خروجی مطلو  بدست نیامد،P,I,D با توجه به مقادیر فوق  

 بار را داشته باشیم. 5سنسور( فشار 

 قابلیت تنظیم کمیت نمایشی روی نمایشگر اینورتر 

یا هنگام کارکردن کدام مقدار برروی   توانید تعیین کنید که به هنگام روشن شدن اینورتر ومی  H72ازطریق پارامتر  

 :صفحه نمایشگر نشان داده شود


